MAVIC

Podrecznik uzytkownika
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Q. Szukanie stow kluczowych

Szukaj stow kluczowych, np. akumulator lub montaz, aby znalez¢ dany temat. W przegladarce plikéw PDF
nacisnij Ctrl+F w systemie Windows lub Command+F w systemie Mac, aby rozpocza¢ wyszukiwanie.

{m Przechodzenie do tematu

Zobacz petng liste tematdw w spisie tresci.

Drukowanie niniejszego dokumentu

Niniejszy dokument mozna drukowaé¢ w wysokiej rozdzielczosci.

Korzystanie z podrecznika

Legenda

@ Ostrzezenie /\ Waine £: Wskazowki Odniesienie

Przed pierwszym lotem

Przeczytaj ponizsze dokumenty przed korzystaniem z Mavica™ Pro:

1. In the Box - W zestawie

2. Mavic Pro User Manual - Podrecznik uzytkownika

3. Mavic Pro Quick Start Guide - Instrukcja szybkiego startu

4. Mavic Pro Disclaimer and Safety Guidelines - Srodki bezpieczristwa

5. Mavic Pro Intelligent Flight Battery Safety Guidelines - Srodki bezpieczeristwa dotyczace akumulatora

Zalecamy obejrzenie wszystkich filmoéw instruktazowych na oficjalnej witrynie DJI™ i przeczytanie wszystkich
zatgczonych dokumentéw. Przygotuj sie do lotu, czytajac instrukcje szybkiego startu i odnie$ sie do Podrecznika
Uzytkownika, aby uzyskac bardziej szczegétowe informacje.

Filmy instruktazowe

Filmy instruktazowe z ponizszego linku pokazujg jak bezpieczenie korzysta¢ z Mavica Pro:

http://www.dji.com/mavic

Aplikacja DJI GO 4

Pobierz i zainstaluj aplikacje DJI GO 4 przed korzystaniem z drona. Zeskanuj kod QR po prawej,
aby pobra¢ najnowsza wersje.

Wersja aplikacji DJI GO na system Android jest kompatybilna z Androidem 4.4lub nowszym.
Wersja aplikacji DJI GO na system 10S jest kompatybilna z iOS 9.0 lub nowszym.

* Ze wzgleddw bezpieczeristwa lot jest ograniczony do 30 m wysokosci i 50 m odlegtosci, jezeli uzytkownik nie
jest potaczony i zalogowany w aplikacji DJI GO 4.
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Opis produktu

Dziat zapoznaje uzytkownika z dronem
Mavic Pro, a takze zawiera spis czesci
drona i nadajnika.
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Opis produktu

Wprowadzenie

DJl Mavic Pro jest przenosnym dronem z rewolucyjng sktadana konstrukcja. Jego intuicyjne sterowanie, kame-
ra stabilizowana gimbalem, system wykrywania przeszkdd i inteligentne tryby lotu sprawiaja, ze wykonywanie
znakomitych zdje¢ i filmdw jest niezwykle proste. Mavic umozliwia nagrywanie video w jakosci 4K lub wykony-
wanie zdje¢ w rozdzielczosci 12,35 megapikseli.

Korzystaj z trybéw TapFly i ActiveTrack, aby dolecie¢ w jakiekolwiek miejsce na ekranie lub $ledzi¢ poruszajgcy
sie obiekt. Maksymalna predkos$¢ lotu wynosi 65 km/h z maksymalnym czasem lotu ok. 27 minut. Wersja Plati-
num osigga 30 minut czasu lotu przy 60% redukcji hatasu.

Najwazniejsze funkcje

Mavic Pro jest ultra-przenosnym dronem dzieki swojej rewolucyjnej, sktadanej konstrukgji.

Kamera i Gimbal: Za pomoca Mavica Pro mozesz nagrywac filmy w jakosci 4K z szybkoscia 30 klatek na sekun-
de, a takze wykonywaé 12-megapikselowe zdjecia, ktére wygladajg na ostrzejsze i czystsze niz kiedykolwiek
wczesniej - wszystko dzieki poktadowemu gimbalowi o kompaktowych wymiarach.

Kontroler lotu: Kontroler lotu nowej generacji zostat ulepszony, dzieki czemu umozliwia bezpieczniejszy lot.
Dron moze automatycznie wrdci¢ do punktu bazowego w przypadku utraty sygnatu nadajnika badzniskiego
poziomu akumulatora. Poza mozliwoscia zawisu na niskim putapie, dron jest w stanie wykry¢ i unikaé przesz-
kéd na swojej drodze, co jest dodatkowym zabezpieczeniem urzadzenia.

Transmisja obrazu HD: Najnowsza, wbudowana w nadajnik technologia przesytania sygnatu na duze odlegtosci
OCUSYNC umozliwia sterowanie dronem nawet z 4 km.

Przygotowanie drona

Wszystkie ramiona drona sa ztozone przy dostawie. Postepuj wg instrukcji ponizej, aby roztozy¢ ramiona Mavica.

Przygotowanie drona

Zdejmij ostone gimbala i obejme gimbala z kamery.

& Ostona gimbala stuzy do ochrony gimbala. W razie konieczno$ci mozna jg zdjaé.

* Maksymalny czas pracy pochodzi z testéw w warunkach laboratoryjnych, podano tylko jako warto$¢ referencyjna.
Montaz $migiet:
Umiesé smigta z czarnymi pierscieniami na silnikach z czarnymi kropkami i $migta oznakowane na srebrno

do silnikéw oznaczonych w ten sam sposéb. Przytrzymaj $migta na ptycie mocujacej i obré¢ je w kierunku
blokady, aby zabezpieczy¢



Mavic Pro
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e

Oznakowany Nieoznakowany

Rozktadanie ramion
1. Roztéz przednie ramiona, a nastepnie tylne, zgodnie z rysunkiem ponizej.

2. Roztéz wszystkie Smigta.

A « Roztoz przednie ramiona i $migta, a nastepnie tylne. Wszystkie ramiona i $migta muszg by¢ roztozone przed
uruchomieniem drona, aby samodiagonstyka zostata wykonana poprawnie.

Przygotowanie nadajnika:

1. Roztoz obejme urzadzenia mobilnego i anteny.
2. Wybierz wiasciwy przewdd nadajnika na podstawie typu urzgdzenia mobilnego.

Lightning ~ Micro USB

USBTypuC  Odwrécone micro USB

QOdnies sie do rysunk()w podczas wymiany kabla nadajnika.

&, &2, [ Cp [ p
\, <A \% N %

Suwak kablam nalezy wymieni¢ w przypadku stosowania
kabla USB typu C.

A « Upewnij sie, ze przetacznik trybu kontroli jest ustawiony na "RC" podczas korzystania z nadajnika do kontro-

lowania drona.

« Mozesz réwniez potaczy¢ urzadzenie mobilne z nadajnikiem za pomoca kabla USB. Podtacz jeden koniec kabla do
do urzadzenia mobilnego, a drugi do gniazda USB znajdujacego sie na spodzie nadajnika. Upewnij sig, ze kabel na-
dajnika jest odtagczony z gniazda micro USB, jezeli korzystasz z kabla USB.

© 2017 DJI All Rights Reservec 7
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Schemat drona

1. GPS

2. Smigto

3. Silnik

4. Przedni wskaznik LED

5. Przedni system wizyjny

6. Anteny

7. Gimbal z kamerg

8. Inteligentny akumulator

9. Przycisk taczenia

10. Wskaznik statusu taczenia
11. Gniazdo Micro SD kamery
12. Przetacznik trybu sterowania
13. Gniazdo Micro USB

14. Wskazniki statusu drona

15. Dolny system wizyjny

1. Anteny

Stuzg do przesytania sygnatu sterowania

dronem i video.

2. Przycisk powrotu do bazy (RTH)

Nacisnij i przytrzymaj przycisk, aby
rozpoczg¢ procedure RTH. Nacisnij
ponownie, aby anulowa¢ procedure.

3. Przycisk zasilania

Stuzy do wigczania i wytaczania

nadajnika.

4. Drazek sterujacy

Kontroluje orientacje i ruchy drona.



Mavic Pro

5.

10.

12.

13.

14.

15.

Dioda statusu LED
Informuje o statusie nadajnika.

. Przycisk pauzy
Nacisnij jednokrotnie, aby zahamowac¢ awaryjnie.
. Przycisk 5D

Lewo: Oddalenie obrazu

Prawo: Przyblizenie obrazu

Gora: OK

Do6t: Anuluj

Nacisnigcie: Przywotanie menu inteligentnego

lotu w aplikacji DJI GO

Przycisk C1

Nacisnij raz, aby skupi¢ soczewke na $rodku.
Przycisk C2

Nacisnij, aby odtworzy¢ swoje pliki.

Pokretto ustawiern kamery

Uzyj pokretta, aby zmieni¢ ustawienia kamery.

(dziata jedynie, gdy nadajnik jest podtagczony
do urzadzenia mobilnego z uruchomiong
aplikacja DJI GO)

Przycisk nagrywania video

Nacisnij, aby rozpocza¢ nagrywanie. Nacisnij
ponownie, aby przerwaé nagrywanie.

Spust migawki

Nacisnij, aby zrobi¢ zdjecie. W trybie seryjnym
pojedyncze nacisnigcie spowoduje wykonanie

okreslonej ilosci zdjec.

8. Obejma urzadzenia mobilnego
Bezpieczenie umies¢ urzadzenie
mobilne w nadajniku.

9. Gniazdo USB
Podtacz urzadzenie mobilne, aby

uruchomi¢ aplikacje DJI GO.

16. Gniazdo zasilania

Podtacz do tadowarki, aby natadowaé
akumulator nadajnika.

17. Przetacznik trybu lotu
Przetaczaj pomiedzy trybami P i S.

© 2016 DJI. All Rights Reservec 9



Dron

Dziat opisuje cechy kontrolera lotu,
przedniego i dolnego systemu wizyjnego,
a takze inteligentnego akumulatora.
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Dron

Kontroler lotu

Mavic Pro zawiera kontroler lotu, system transmisji obrazu, system napedowy i inteligetny akumulator.
Dziat przedstawia cechy kontrolera lotu, systemu transmisji obrazu i innych komponentéw drona.

Tryby lotu

Mavic Pro posiada ponizsze tryby lotu:

Tryb P (Positioning):  Tryb P dziata optymalnie, gdy sygnat GPS jest silny. Dron wykorzystuje GPS, przedni
i dolny system wizyjny do automatycznej stabilizacji, nawigacji pomiedzy przeszkodami
i $ledzenia poruszajacego sie obiektu. Zaawansowane funkcje takie jak Tap-Fly
i ActiveTrack sa dostepne w trybie. Zwrd¢ uwage na to, ze wartosci nastaw regulatora
lotu s3 zmniejszone w tym trybie.

Tryb S (Sport): Dron uzywa GPS do pozycjonowania. Wartosci nastaw sg skorygowane w celu uzyskania
najlepszej zwrotnosci i maksymalnej szybkosci lotu. Jako ze przedni i dolny system
wizyjny sg wytaczone, dron nie bedzie w stanie omija¢ przeszkdd w trybie S.

Dron automatycznie zmieni trybi pracy na ATTI, jezeli sygnat GPS jest staby i jest zbyt ciemno, aby
korzystac z przedniego i dolnego systemu wizyjnego. Dron bedzie utrzymywac wysokos¢ tylko za
pomocg barometru.

AN\ <Przedni system wizyjny jest wytaczony w trybie S, co oznacza, ze dron nie bedzie w stanie
automatycznie omijaé przeszkéd na swojej drodze

« Maksymalna predkos¢ drona i droga hamowania sg wyraznie zwiekszone podczas pracy w trybie S.
Minimalna droga hamowania w bezwietrznych warunkach to 50 metréw.

* Predkos¢ opadania jest wyraznie zwiekszona w trybie S. Minimalna droga hamowania
w bezwietrznych warunkach wynosi 20 metréw.

« Czutos¢ drona na polecenia nadajnika jest wyraznie zwiekszona w trybie S, co oznacza, ze niewielkie
wychylenie drazka przetozy sie sie na diuzszy lot drona w dang strone. Zachowaj ostrozno$¢
i zapewnij sobie odpowiednig przestrzeri do manewrowania.

Q « Uzyj przetacznika zmiany trybu lotu na nadajniku.




Mavic Pro

Wskaznik statusu drona

Mavic Pro posiada przednie diody LED i wskazniki,statusu,drona.,Pozycje,tych,diod,mozna,zobaczyé,na,

rysunku,ponizej:

Wskaznik,statusu,drona

Przednie dioda LED

Przednia dioda LED

Przednie diody LED pokazuja,orientacje,drona.,Przednie,diody,LED,$wieca,na,czerwono,,gdy,dron,jest

wtaczony,,wskazujgc,przéd,drona.,Wskazniki,statusu,drona,informujg,o,statusie kontrolera,lotu.,Wiecej

informacji,o,wskaznikach,statusu,drona,znajduje,sie,w,tabeli,ponizej.

Objasnienie wskaznikéw drona

Statusy normalne

TRIGI Y e Miga na czerwono, zielono i zétto
na,przemian

3 Y -------Miga powoli na zétto

(Gl eeeee Miga powoli na zielono
: G P&2ooaooc Miga na zielono dwukrotnie
: Y SEREED Miga powoli na zétto

Statusy ostrzegawcze

: Y e Miga szybko na zétto

AR e Miga powoli na czerwono
EGISTITER Miga szybko na czerwono
R(RECEITEE Miga na czerwono na przemian

R) — Swieci na czerwono
REY) e Swieci na czerwono i z6tto na przemian

. G e Miga szybko na zielono

Wiaczanie i autodiagnostyka

Rozgrzewanie urzadzenia

Mozna bezpiecznie lata¢ (Tryb P lub S z GPS oraz
przednim i dolnym systemem wizyjnym)

Mozna bezpiecznie lata¢ (Tryb P lub S z GPS oraz
przednim i dolnym systemem wizyjnym)

Mozna bezpiecznie lata¢ (bez GPS i przedniego
i dolnego systemu wizyjnego)

Utrata sygnatu kontrolera

Ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora
Ostrzezenie o krytycznym poziomie akumulatora
Btad IMU

Btad krytyczny

Wymagana kalibracja kompasu

Hamowanie

12  ©2016DJI. All Rig



Mavic Pro

Powrét do bazy (RTH)

Funkcja powrotu do bazy (RTH) sprowadza drona do ostatnio zapisanego punktu bazowego. Istnieja trzy
rodzaje procedur RTH: Inteligentne RTH (Smart RTH), RTH niskiego poziomu akumulatora (Low battery RTH)
i awaryjne RTH (Failsafe RTH). Ponizszy dziat opisuje wszystkie rodzaje procedur.

GPS Opis
Jezeli uzyskano sygnat GPS o odpowiedniej sile przed startem, punkt
bazowy jest lokalizacja, z kt6rej dron wystartowat. Sita sygnatu GPS

jest wskazywana ikong ¥ i/ . Wskaznik statusu drona bedzie migat w
szybkim tempie podczas zapisywania punktu bazowego.

Punkt bazowy Rl

A « Dron potrafi wykry¢ i omijac¢ przeszkody, gdy przedni system wizyjny jest wtgczony i warunki
oswietlenia sg odpowiednie. Dron automatycznie wzniesie sig, aby oming¢ przeszkode i wréci
do punktu bazowego na nowej wysokosci.

Failsafe RTH

Jezeli punkt bazowy zostat zapisany, a kompas funkcjonuje prawidtowo, procedura Failsafe (awaryjnego) RTH
zostanie aktywowana automatycznie w przypadku utraty sygnatu nadajnika na ponad 3 sekundy. Procedura
RTH moze zosta¢ przerwana, a operator odzyska kontrole nad dronem, jezeli tacznos¢ z nadajnikiem zostanie
przywrdcona.

Schemat dziatania procedury Failsafe RTH

1. Zapisywanie punktu bazowego. 2. Zatwierdzanie punktu bazowego. 3. Utraty sygnatu nadajnika.
ol =4
x
8 g &, =,
Miga na zielono. Miga na zielono. Miga szybko na zétto.
4. Utrata sygnatu trwa (po 3 sek.) 5. RTH (regulowana wysokosc). 6. Ladowanie (po ok. 5 sek zawisu).
>3 sek. il T
X X X .

= &

@® @®
Miga szybko na zétto. Miga szybko na zétto. Miga szybko na zétto.

/\ «Dron nie moze powrdci¢ do punktu bazowego, jezeli sygnat GPS jest staby (ikona %/ jest szara)
badz niedostepny.

«Dron nie bedzie om pijat przeszk6d podczas procedury Failsafe RTH, jezeli system wykrywania
przeszkddjest wytaczony, dlatego nalezy ustawi¢ odpowiedni putap dla procedury Failsafe przed
kazdym lotem.Otworz aplikacje DJI GO i w zaktadce Camera wybierz MODE > Advanced Settings >
Failsafe mode, abyustawi¢ putap lotu dla procedury Failsafe.

« Uzytkownik nie moze sterowaé¢ modelem podczas wznoszenia do putapu funkcji Failsafe. Jednakze,
operator moze nacisna¢ przycisk RTH, aby przerwac wznoszenie i odzyska¢ kontrole nad urzadzeniem.




Mavic Pro

Smart RTH

Uzyj przycisku RTH na nadajnikua lub dotknij przycisku RTH w aplikacji DJI GO 4 i postepuj wg instrukcji na ek-
ranie (konieczny sygnat GPS), aby zainicjowac procedure Smart RTH. Dron automatycznie powréci do ostatnio
zapisanego punktu startowego, omijajac,po,drodze,przeszkody., Uzytkownik,moze,recznie, sterowaé,dronem,,
jezeli,przedni,system,wizyjny,jest,niedostepny,z,powodu,warunkdw,oswietlenia.,Co,wiecej, uzytkownik,moze,
natychmiast,opusci¢,procedrue,Smart,RTH,poprzez,nacisniecie,przycisku,pauzy,na,nadajniku,lub,ikony,Stop w
aplikacji DJI GO 4.

Low Battery RTH

Procedura low battery RTH tzn. powrotu do punktu home z powodu niskiego poziomu akumulatora zostaje akty-
wowana, gdy poziom inteligentnego akumulatora jest na tyle niski, ze moze to wptyna¢ na bezpieczenstwo

powrotu drona. Zaleca sie powrét do punktu home lub wylagdowanie dronem natychmiast po otrzymaniu komu-
nikatu. Aplikacja DJI GO 4 wyswietli ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora. Dron automatycznie powréci
do punktu home, jezeli uzytkownik nie podejmie zadnych dziatari w ciggu 10 sekund od ostrzezenia. Uzytkow-
nik moze anulowac¢ procedure RTH poprzez nacisniecie przycisku RTH na nadajniku. Progi tych ostrzezen s auto-

matycznie okreslane na podstawie obecnego putapu drona i odlegtosci od punktu home.

Model wylgduje automatycznie, jezeli biezacy poziom akumulatora wystarcza jedynie na wylagdowanie z jego
obecnej wysokosci. Uzytkownik wciaz moze zmienié orientacje drona podczas procesu ladowania.

W aplikacji DJI GO 4 znajduje sie wskaznik poziomu akumulatora, ktdry zostat opisany ponizej:

Ostrzezenie o krytycznie niskim Wystarczajacy poziom
poziomie akumulatora akumulatora
(czerwony) (zielony)

Ostrzezenie o niskim
poziomie akumulatora
(26tty) Pozostaty czas lotu

ot @m

powrét do
punktu bazowego

Wskaznik poziomu akumulatora

Ostrzezenia X Wskaznik I .
0 poziomie Uwagi Aplikacja DJI GO 4 Instrukcje
akumulatora statusu drona

Dotknij Go-home, aby

powrdci¢,do,punktu,startowegg,,

i automatycznie wylagdowacé lub  Wré¢ dronem

dotknij,Cancel,aby,przywrocic  j wyladuj jak szybko to

o ) normalny,lot. Jezeliuzytkownik 1 051we a nastepnie
I~ Niski poziom Wskaznik nie,podejmie,zadnych,dziatari : 8 hesiep
Ostrzezenie o tad ; zatrzymaj silniki
niskim naiadowania statusu drona w,ciagu,10,sekund,,dron i wymien akumulator
poziomie akumulatora. miga powolina  automatycznie,powréci,do wymien, '
Akumulatora Nalezy czerwono punktu,bazowego i wyladuje
wyladowac. po,10,sekundach.,Nadajnik

wyemituje,sygnat,dzwiekowy.
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Mavic Pro

Estrzeie_nie 0 Dron musi Wskaznik statusu UL TNt it o Dron obnizy putap
cznie igac i izac 4
o raemas  donamea st ectuiac LG
szybko na pufap. Jnficwy Jesyg automatycznie

glfjlraml:tora Wwyladowac czerwono diwiekowy

Szacowany Szacowany czas )
pozostaty lotu na podstawie . . .
c7as lotu biezacego poziomu Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy

akumulatora

Q « Po aktywacji ostrzezenia o krytycznie niskim poziomie akumulatora i rozpoczeciu procesu
ladowania, mozesz wychyli¢ drazek do gory, aby sprawi¢, ze dron zawisnie na obecnej wysokosci,
dajac mozliwos¢ skierowania drona w lokalizacje bardziej odpowiednia do lgdowania.

« Kolorowe strefy i znaczniki na pasku wskaznika poziomu akumulatora odzwierciedlaja
szacunkowy pozostaty czas lotu. S one automatycznie ustawiane wedtug obecnej lokalizacji

i statusu.

Precyzyjne ladowanie
Dron automatycznie przeskanuje i sprébuje dopasowac,cechy,terenu,ponizej,podczas,procedury,RTH.,Gdy,cechy
terenu,znajdujgcego,sie,pod,dronem,w,danej,chwili,zostang,dopasowane,do,punktu,bazowego, dron,natychmiast

zacznie,proces precyzyjnego lgdowania. Aplikacja DJI GO poinformuje o niepowodzeniu dopasowywania obrazu

W pamieci drona do terenu pod dronem.

& « Dziatanie,funkcji,precyzyjnego,ladowania,jest,zalezne,od,ponizszych,warunkéw:
a. Punkt bazowy zostat,zapisany,przy,starcie,i,nie,zostat,zmieniony,w,trakcie,lotu.
b. Dron musi wystartowac,pionowo,na,wysokos¢,wieksza,niz,7,metréw.
c. Cechy terenu punktu bazowego nie moga ulec wigkszej zmianie.
d. Punkt bazowy, na ktérym grunt nie ma wyr6zniajacych,sie,cech,moze,pogorszy¢,dziatanie,funkcji.
e. Warunki o$wietlenia,musza,by¢,odpowiednie.
« Podczas,lgdowania,mozna,wykona¢,ponizsze,dziatania:
a. Przesun,drazek,gazu,w,dét, ,aby,zwiekszy¢,predkosc,ladowania.
b. Przesun,drazek,gazu,w,inng,strone,,aby,przerwaé,proces,lagdowania.
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Uwagi bezpieczenstwa dotyczace funkcji Failsafe RTH

Dron nie moze omija¢ przeszkéd podczas procedury Failsafe RTH. Z tego powodu,
istotne jest, aby ustawi¢ odpowiedni putap dla funkcji Failsafe przed kazdym lotem.
Otworz aplikacje DJI GO i w zaktadce Camera wybierz MODE > Advanced Settings >
Failsafe mode, aby ustawi¢ putap lotu dla procedury Failsafe.

W przypadku aktywacji awaryjnego RTH (w tym inteligentnego RTH i RTH niskiego

poziomu akumulatora) przy witgczonym,przednim,systemie,wizyjnym:

1. Jezeli,obecny,putap,drona,przekracza,10,metréw,,dron,powréci,do,punktu,
bazowego, utrzymujac,obecny,putap.

2. Jezeli,obecny,putap,drona,nie,przekracza,10,metréw,,dron,automatycznie,
wzniesie sie,na,wysoko$¢,10,metréw,z,0becnego,putapu.

Dron automatycznie rozpocznie proces ladowania,,gdy,przedni,system,wizyjny

zostanie zdeaktywowany. Zauwaz,,ze,status,przedniego,systemu,wizyjnego,zostaje

okreslany przy aktywacji awaryjnego RTH.

Dron automatycznie obnizy,putap,i,wyladuje,,gdy,dron,znajdzie,sig,w,promieniu
5 metréw od punktu bazowego. Dron przerwie wznoszenie,i,natychmiast,powrdci
do punktu bazowego, jezeli,przesuniesz,lewy,drazek,na,wysokosci,przynajmniej

5 metréw podczas procedury awaryjnej

(» @ @

Dron nie moze,powrdécié,do,punktu,bazowego, jezeli,sygnat,GPS,jest,staby
(ikona & .11l jest szara) badz,niedostepny.

¥

Nacisnij,jednokrotnie,przycisk,pauzy,,aby,opusci¢,procedure,Failsafe.
Dron przerwie wznoszenie sig,i,zawisnie,w,miejscu.

®©

Unikanie przeszkdd podczas RTH

Dron wykrywa i moze podja¢ probe aktywnego ominiecia przeszkody podczas funkcji RTH przy odpowiednich

warunkach oswietleniowych. Po wykryciu przeszkody dron zachowa sie w nastepujacy sposéb:

1. Dron uzyje swojej gtéwnej kamery do identyfikowania przeszkdd nawet do 300 metréw do przodu, co pozwala
na zaplanowanie bezpiecznej trasy powrotnej do punktu startowego.

2. Dron zwalania, gdy wykryje przeszkode 15 metréw przed sobg.

3. Dron zatrzyma sie i zawisnie, a nastepnie rozpocznie pionowe wznoszenie w celu ominiecia preszkody. Dron
zatrzyma wznoszenie, gdy znajdzie sie 5 metréw nad wykrytg przeszkoda.

4. Procedura Failsafe RTH zostaje wznowiona i dron kontynuuje lot w strone punktu startowego na obecnej
wysokosci.
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15 meters

A « Aby upewnic,sie,,ze,dron,porusza,sie,we,wtasciwym,kierunku,,nie,nalezy,obraca¢,drona,podczas,
procedury,Failsafe,RTH,,gdy,przedni,system,wizyjny,jest,wigczony.
« Dron nie moze,omija¢,przeszkéd,bezposrednio,nad,nim.

TapFly

Wprowadzenie

Za pomoca funkcji TapFly uzytkownik moze skierowac drona w wybrane miejsce, dotykajac ekranu swojego
mobilnego urzadzenia bez pomocy nadajnika. Dron automatycznie ominie przeszkode lub zatrzyma sie,

a potem zawisnie w danym miejscu, jezeli warunki o$wietleniowe na to pozwolg (300 -10000 lukséw).

Korzystanie z TapFly
Upewnij sie, ze poziom inteligentnego akumulatora jest wyzszy niz 50%, a dron pracuje w trybie P. Aby korzystaé,z

TapFly,,postepuj,wg,instrukcji,ponizej:

Wystartuj i upewnij sig, ze dron lata na wysokosci przynajmniej 2 metréw.

© 2016 DJI. All Rights Res
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Otworz aplikach,DJI,GO,i,dotknij,,,,,f,-,;,,,,,na,dole,widoku,z,kamery,(camera view).

READY 1D 60 (0P5) o T T P

T T W] O

fn

Dotknij miejsca, w ktére chcesz skierowaé drona, a pejawi sig ikona @ . Naci$nij ponownie, aby potwierdzi¢ wybor,
a dron automatycznie poleci we wskazanym kierunku.

REALY TO GO (GPS)

2 poes Bl el Sl Mol B

() MO s e S

/\ < Niekieruj drona w strone ludzi, zwierzat, a takze matych i waskich obiektow (np. gatezie, linie

energetyczne), a takze obiektoéw przezroczystych (np. szkto i powierzchnia wody).

« Uwazaj na przeszkody na trasie lotu i postaraj sie je omina¢.

« Moga wystapi¢ réznice pomiedzy przewidywanym i rzeczywistym torem lotu w funkcji TapFly.

« Zakres dostepnych celéw jest ograniczony. Nie mozesz wybra¢ miejsc, znajdujacych sie w goérnym
lub dolnym rogu ekranu.

« Funkcja TapFly moze nie dziata¢ prawidtowo podczas przelotu nad powierzchnig wody lub terenem
pokrytym $niegiem.

« Zachowaj szczeg6lng ostroznosé w bardzo ciemnych (< 300 luks6éw) i jasnych (> 10000 luksow)
warunkach oswietleniowych.

Po potwierdzeniu wyboru funkcji TapFly, dron automatycznie poleci w wybranym kierunku, oznaczonym za
pomocg ikony . zwrée uwage, ze na to, ze wcigz mozesz kontrolowac ruchy drona podczas lotu za pomoca
lewego drazka sterujacego.
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Dron automatycznie skoryguje swoja predkos¢, gdy wykryje przeszkode przed urzadzeniem lub, gdy leci zbyt blisko
ziemi. Mimo to uzytkownik nie powinien polega¢ na tej funkcji przy omijaniu przeszkéd. Jezeli sygnat GPS jest staby,
procedura Failsafe przejmuje kontrole nad dronem- dron przerwie autonomiczny lot funkcji TapFly i powréci do
punktu bazowego.

Wyjscie z funkcji TapFly

Istnieja dwa sposoby, aby przerwac dziatanie funkcji TapFly:

1. Nacisnij jednokrotnie przycisk pauzy inteligentnego lotu na nadajniku lub wychyl do tytu drazek zmiany
kierunku.

2. Nacisnij przycisk STOP na ekranie.

Przycisk pauzy inteligentnego lotu

Dron zatrzyma sie,i,zawi$nie,w,miejscu,po,opuszczeniu,funkcji, TapFly. Nastepnie,mozliwe,jest,wybranie,nowego,celu,
lotu,lub,manualny,powrdét,do,punktu,bazowego.

ActiveTrack

Funkcja ActiveTrack umozliwia zaznaczenie i $ledzenie poruszajacego sie obiektu na ekranie twojego
urzadzenia mobilnego. Dron automatycznie ominie przeszkody na trasie lotu.

Korzystanie z ActiveTrack

Upewnij,sie,,ze,inteligentny,akumulator,jest,natadowany,do,poziomu,ponad,50%,,a,dron,pracuje,w,trybie,P.
Nastepnie,postepuj,wg,instrukcji,ponizej,,aby,wigczyé,ActiveTrack:

1. Wystartuj i zawisnij na wysokosci przynajmniej 3 metréw od ziemi.

3 metry

19
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2. W aplikacji DJI GO 4 dotknij ikony .-, , aby wywota¢ tryby lotu i nastepnie wybierz ActiveTrack.

& m =y
[ 3]
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[ D=
®
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.

Iy}
3. Przeciagnij ramke wokét obiektu, ktérego chcesz sledzi¢ i potwierdz wybor. Ramka LL zmienia kolor
na zielony, gdy obiekt jest sledzony. Jezeli ramka jest czerwona, obiekt nie zostat rozpoznany i nalezy spro-
bowa¢ ponownie.

READY TO/3O[085|

Funkcja ActiveTrack zawiera nastepujace,funkcje:

Trace Funkcja identyczna z ActiveTrack. Uzyj prawego drazka lub suwaka w DJI
GO 4, aby okrazac obiekt.

Dron porusza sig,réwnolegle,z,obiektem,w,kadrze.,Uzyj,prawego,drazka,
aby,okrazaé,obiekt.

Sledzony,obiekt,jest,zawsze,w,kadrze.,Nadajnik,moze,by¢,uzywany,do,
Spotlight @ sterowania,dronem,,ale,0$,yaw,(obrot) jest,zablokowana.,Lewy,drazek,i,

pokretto,gimbala,stuzg,do,korekty,kadru.

Profile
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A « Nie lataj na obszarze, na ktérym znajduja sie ludzie, zweirzeta, podtuzne cienkie obiekty (np. gatezie, linie

energetyczne) lub materiaty przezroczyste (np. szkto, powierzchnia wody).

« Unikaj przeszkéd na trasie lotu, w szczegélnosci podczas lotu wstecznego.

« Zachowaj szczeg6Ing ostroznosé, gdy uzywasz funkcji ActiveTrack w nastepujacych sytuacjach:
a) Sledzony obiekt nie rusza sie na ptaszczyznie poziome;j.
b) $ledzony obiekt diametralnie zmienia ksztatt podczas ruchu.
c) Sledzony obiekt porusza sie po oéniezonej powierzchni.
d) $ledzony obiekt moze wyjé¢ poza pole widzenia na diuzszy czas.
e) Natezenie oswietlenia nie znajduje sie w zakresie 300-10000 luks6w.
f) Sledzony obiekt posiada podobny kolor lub wzér do otoczenia.

« Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepiséw podczas korzystania z funkcji ActiveTrack.

Q « Dron wykryje i ominie przeszkody na swojej trasie lotu.
« Jezeli dron zgubi obiekt, poniewaz porusza sie zbyt szybko badz jest przestoniety, wybierz obiekt
ponownie, aby wznowi¢ sledzenie.

Wyjscie z funkcji ActiveTrack

Istnieja dwa sposoby na przerwanie dziatania funkcji ActiveTrack:
1. Nacisnij przycisk pauzy inteligentnego lotu na nadajniku.

2. Wychyl do tytu drazek zmiany kierunku.

Dron zatrzyma sie i zawisnie w miejscu po opuszczeniu funkcji ActiveTrack. Nastepnie mozliwe jest wybranie
nowego celu lotu lub manualny powrét do punktu bazowego.

Przedni i dolny system wizyjny

Mavic Pro jest wyposazony w przedni i dolny system wizyjny, ktdre skanuja,teren,w,poszukiwaniu,przeszkéd,przed,
dronem,,dzieki,czemu,moze,on,unikngé,wypadkéw,poprzez,ominiecie,przeszkody,,przelecenie,nad,nig,badz,
zatrzymanie,sig,przed,nig. Dolny system wizyjny korzysta z czujnikéw ultradzwiekowych,i,wizyjnych,,pomagajac,
dronowi,utrzymac,obecna,pozycje., Dzieki,dolnemu,systemowi,wizyjnemu,Mavic,Pro,moze,zawisng¢,w,miejscu,
bardziej,precyzyjnie,i,lata¢,wewnatrz,budynkdéw,lub,w,innych,srodowiskach,,w,ktérych,GPS jest,niedostepny.,Gtdwne,
elementy,przedniego,i,doinego,systemu,wizyjnego,,s3,zlokalizowane,na,spodzie,Mavica,Pro,,w,ich,sktad,wchodza,
dwa,czujniki,ultradzwigkowe,[3] i cztery czujniki monookularowe [1] [2].
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Zakres detekcji

Zakres detekcji przedniego i dolnegy systemu wizji jest opisany ponizej.,Zwrd¢,uwage,na,to,,ze,dron,nie,potrafi,

wykry¢,i,oming¢,przeszkdd, ktdre,nie,znajduja,sie,w,zasiegu,ich,dziatania.

Kalibracja przednich czujnikbw

Przedni i dolne systemy wizyjne zainstalowane na podwoziu sg skalibrowane fabrycznie, jednakze czujniki sa
podatne na wstrzasy, dlatego beda od czasu do czasu wymaga¢ dodatkowej kalibracji przez program DIl
Assistant 2. Skalibruj czujniki zgodnie z instrukcja ponizej, gdy aplikacja DJI GO poinformuje cie o koniecznosci
przeprowadzania kalibracji.

ol 02 03

Ustaw drona w kierunku ekranu Zréwnaj ze soba ramki Obrd¢ drona w osiach pan
i tilt (obrét w lewo/prawo
i przechyt do przodu/do tytu)

Korzystanie z dolnego systemu wizyjnego

Dolny system wizyjny aktywuje sie automatycznie po wfaczeniu drona, bez zadnego dodatkowego dziatania
ze strony uzytkownika. Dolny system wizyjny jest uzywany zwykle w pomieszczeniach, gdzie sygnat GPS jest
niedostepny. Korzystajac z czujnikéw wbudowanych w dolny system wizyjny, dron potrafi zawisna¢
w powietrzu w okreslonym miejscu, nawet bez GPS.
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Aby korzystaé z dolnego systemu wizyjnego, postepuj wg krokéw podanych ponizej:
1. Zmien tryb lotu na tryb P za pomoca przetacznika trybu lotu.

2. Umiesc¢ drona na ptaskiej powierzchni. Zwr6¢ uwage na to, ze dolny system wizyjny nie
bedzie dziata¢ poprawnie na powierzchniach bez wyraznego uksztattowania

3. Wtacz drona. Wskaznik statusu drona mignie dwukrotnie, co bedzie wskazywato, ze dolny
system wizyjny jest gotowy do pracy. Ostroznie wychyl lewy drazek do gory, aby wystartowad,
a dron zawisnie w powietrzu.

Hamowanie z asystg dolnego systemu wizyjnego

Dzigki systemowi wykrywania przeszkéd, dron bedzie w stanie zainicjowa¢ hamowanie, gdy wykryje przeszkody
bezposrednio przed nim. Pamietaj, ze system pracuje najlepiej przy odpowiednim oswietleniu i gdy przeszkoda
posiada wyrazny ksztatt. Dodatkowo predkos¢ drona jest ograniczona do 10 m/s, aby umozliwi¢ hamowanie

i zatrzymanie sie w bezpiecznej odlegtosci od obiektu,

/\  Skutecznos¢ systemuroptycznego jest zalezna od powierzchni, nad kiéva przelatuje.Sonar-moze nie
by¢ w-stanie okresli¢ doktadnie odlegtosci pomiedzy materiatami pochtaniaigeyt > dzwiekowe.
Kamera moze réwniez nie funkcjonowac prawidtowo w nieoptymalnych warunkach. Dron mcze
przejsé z trybu P do trybu Atti, jezeli zarwno GPS, jak i systemy wizyjne nie sg dostepne.

Zachowaj szczeg6lng ostroznos¢:

« Lecac nad monochromatyczna powierzchnia (np. catkowicie czarna, biala, czerwona, zielong).

« Lecac nad powierzchnig mocno refleksyjna.

« Lecac przy silnym wietrze (ponad 10 m/s na wysokosci 2 m lub\ponad 5 m/s na wysokosci 1 m).

« Lecac nad woda lub innymi przezroczystymi powierzchniami.

« Lecac nad poruszajacymi sie powierzchniami lub obiektami.

« Lecac w miejscu, gdzie oswietlenie zmienia sie czesto lub gwattownie.

« Lecac nad bardzo ciemnymi (< 10 lukséw) lub jasnymi (> 100 000 lukséw) powierzchniami.

« Lecac nad powierzchniami, ktére pochtaniaja fale dzwiekowe (np. gruby dywan).

« Lecac nad powierzchniami bez wyraznej rzezby/lub faktury.

« Lecac nad powierzchniami z powtrzajacymi sie, identycznymi wzorami lub faktura (np. kafelki z tym
samym wzorem).

« Lecac nad pochyta powierzchnig, ktdra zmieni kierunek fal dzwiekowych emitowanych przez drona.
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Q « Utrzymuj czujniki w czystosci. Brud lub inne zanieczyszczenia moga negatywnie wptyna¢ na ich

skutecznosc¢.

« Dolny system wizyjny jest skuteczny jedynie, gdy dron znajduje sie na wysokosci 0,3 - 10 m.

« Przedni i dolny system wizyjny mogg nie funkcjonowac poprawnie , gdy dron leci nad woda.

« Przedni i dolny system wizyjny moga nie by¢ w stanie rozpozna¢ wzoru terenu przy stabym
oswietleniu (ponizej 100 lukséw).

« Nie uzywaj innych urzadzen z ultradzwiekami, pracujacych z czestotliwoscig 40 KHz, gdy przednie i
dolne systemy wizyjny sg aktywne.

@ - Starajsie trzymaé zwierzeta poza zasiegiem drona, gdy dolny system wizyjny jest aktywny. Czujniki
emituja dzwigki o wysokiej czestotliwosci, ktdre s styszalne tylko przez niektére zwierzeta.

Dane z lotu

Dane z lotu s3 automatycznie zapisywane w pamieci wewnetrznej drona. Gromadzone informacje to m.in.:
telemetria lotu, informacje o statusie samolotu i inne parametry. Aby uzyskac¢ dostep do tych danych,
podtacz drona do PC przy pomocy portu Micro USB i wtacz aplikacje DJI GO.

Montaz i demontaz Smigta

Korzystaj jedynie z oryginalnych smigiet DJI. Biate pierscienie na smigle wskazuja, gdzie $migta powinny by¢
przymocowane i w jakim kierunku powinny sie obracac.

Smigta Biaty pierscien Brak pierscienia
Rysunek R > R — . @
Miejsce montazu  Silniki z biatym oznakowaniem Silniki bez biatego oznakowania

ﬂﬁ Blokada : Obr6¢ $migta we wskazywanym kierunku, aby zamocowac i dokrec.

Legenda . .
9 75} Odblokowanie : Poluzuj $migta we wskazanym kierunku i zdejmij.

Montaz smigiet
Umiesé $migta z biatymi pierscieniami na ptycie mocujacej z biatym oznaczeniem. Docisnij $migta na ptytce i obréé
w kierunku blokady, az zostang bezpiecznie zamocowane. Umies¢ inng pare $migiet do mocowania bez

srebrnego oznakowania. Roztdz $migta.

<

Oznakowane Nieoznakowane
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A « Pamietaj o ostrych krawedziach $migiet. Postepuj ostroznie.
« Korzystaj jedynie z oryginalnych $migiet DJI. Nie stosuj réznych typow $migiet.
* Utrzymuj bezpieczenga odlegtos¢ do silnikéw i $migiet podczas pracy urzadzenia.

Demontaz $migiet
Przytrzymaj silnik, na ktérym jest zamocowane $migto i obré¢ zgodnie z kierunkiem odblokowania.

A * Sprawdz czy $migta i silniki sa zainstalowane poprawnie przed kazdym lotem.
* Upewnij sie, ze wszystkie $migta sa w dobrym stanie przed kazdym lotem. Nie uzywaj starych,
lub uszkodzonych $migiet.
*Aby unikna¢ obrazen, trzymaj sie z dala od $migiet i silnikdw w czasie pracy.
*Korzystaj tylko z oryginalnych $migiet DJI.

Inteligentny akumulator

Wprowadzenie

Inteligentny akumulator DJI posiada pojemnosé 3830 mAh, napiecie 13,05 V i funkcje inteligentnego
tadowania i roztadowywania. Dzieki celom o kompaktowych wymiarach, akumulator jest wyjatkowo
poteznym zrédtem zasilania drona. Akumulator powinien by¢ tadowany tylko za pomoca oryginalnych

tadowarek DJI.

&

Inteligentny akumulator tadowarka

/\  Inteligentny akumulator musi by¢ w petni natadowany podczas korzystania z niego po raz pierwszy.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w sekcji tadowanie inteligentnego akumulatora.

Q Moc wyjsciowa tadowarki dotagczonej do Mavica Pro wynosi 100 W.

Funkcje inteligentnego akumulatora DI

1. Ekran poziomu akumulatora: Wskazniki LED wyswietlaja biezacy poziom akumulatora.

2. Ekran zywotnosci akumualtora: Diody LED wyswietlaja ilos¢ cykli tadowania akumulatora.

3. Funkcja autoroztadowania: Akumulator automatycznie roztaduje sie po 10 dniach bezczynnosci do poziomu
65%, aby zapobiec puchnieciu. Roztadowanie akumulatora do poziomu 65% zajmuje ok. 2 dni. Umiarkowane
ciepto dobywajace sie w tym czasie z akumulatora to zjawisko normalne podczas procesu roztadowania.
Progi roztadowania mozna zmieni¢ w aplikacji DJI GO.

4. tadowanie zréwnowazone: Automatycznie réwnowazy napiecie kazdej celi podczas tadowania.

5. Zabezpieczenie przed przetadowaniem: tadowanie zostaje przerwane, gdy akumulator jest w petni
natadowany

6. Czujnik temperatury: Akumulator moze by¢ tadowany jedynie w zakresie temperatur pomiedzy 5° a 41° C.
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7. Zabezpieczenie nadpradowe: Akumulator przerywa tadowanie, gdy wykryje wysokie natezenie pradu
(powyzej 8,5 A).

8. Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem: Roztadowywanie zostaje przerwane automatycznie,
aby zapobiec uszkodzeniu z powodu nadmiernego roztadowania.

9. Zabezpieczenie zwarciowe: Zasilanie zostaje odciete w przypadku wykrycia zwarcia obwodu.

10. Zabezpieczenie przed uszkodzeniem cel akumulatora: Aplikacjia DJI GO wyswietli komunikat ostrzegawczy
w przypadku uszkodzenia celi akumulatora.

11. Tryb uspienia: Aby oszczedzi¢ energie, akumulator przejdzie w tryb uspienia po 20 minutach bezczynnosci.
12. Komunikacja: Informacje dotyczace napiecia akumulatora, pojemnosci, pradu itd. s przesytane do
gtéwnego kontrolera lotu drona.

A Zapoznaj sie z zasadami uzytkowania inteligentnego akumulatora Mavica Pro.

Korzystanie z akumulatora

LED1
LED2
LED3
— LED4
Przycisk zasilania (wbudowana dioda LED)

Wskaznik poziomu akumulatora

Wiaczanie/wytaczanie

Witaczanie: Nacisnij dwukrotnie przycisk zasilania i przytrzymaj za drugim razem na 2 sekundy, aby
witgczy¢ akumulator. Dioda LED zasilania zacznie $wieci¢ na czerwono, a ekran statusu
nadajnika wyswietli poziom natadowania akumulatora.

Whytaczanie: Nacisnij dwukrotnie przycisk zasilania i przytrzymaj za drugim razem na 2 sekundy, aby
wytaczyé. Dioda LED akumulatora bedzie migac¢ podczas wytgczania drona, aby umozliwi¢
zakoniczenie nagrywania, jezeli nie zostato zatrzymane wczesniej.

Wskazniki poziomu akumulatora pokazg obecny poziom akumulatora podczas tadowania
i roztadowywania. Objasnienie ikon wskaznikéw:
[J : DiodaLED éwieci [} : Dioda LED miga
(J : Dioda LED jest wytaczona
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Poziom akumulatora

LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania akumulatora
0 0 0 0 87.5% - 100%
0 0 0 I 75% - 87.5%
0 0 0 0 62.5% - 75%
0 0 15 0 50% - 62.5%
0 0 I I 37.5% - 50%
0 [ 0 0 25% - 37.5%
0 0 0 0 12.5% - 25%
0 I I 0 0% - 12.5%
0 I I 0 =0%

Korzystanie z akumulatora w niskich temperaturach:

1. Pojemnos¢ akumulatora jest znaczaco ograniczona podczas lotu w niskich temperatuach powietrza (< 0° C)
2. Nie zaleca sie uzywania akumulatora przy ekstremalnie niskich temperaturach (< 10° C) powietrza. Napiecie
akumulatora powinno osiggna¢ odpowiedni poziom, gdy temperatura powietrza wynosi od -10° C do 5° C.

3. Po wyswietleniu ostrzezenia o niskim poziomie akumulatora przy niskiej temperaturze powietrza, nalezy jak
najszybciej zakoriczy¢ lot.

4. Ogrzej akumulator w pomieszczeniu przed wystawieniem go na niskie temperatury powietrza.

5. Akumulator dziata najefektywniej, jezeli jego temperatura przekracza 20° C.

6. tadowarka zatrzyma tadowanie, jezeli temperatura cel akumulatora znajdzie sie poza zakresem roboczym
(0°C-40°C).

/\ W zimna pogode, wi6z akumulator do komory i poczekaj ok. 1 - 2 minuty przed startem, az urzadzenie
rozgrzeje sie.

Sprawdzanie poziomu akumulatora

Wskazniki poziomu akumulatora informuja o pozostatej mocy akumulatora. Jezeli akumulator jest wytaczony,
nacisnij jednokrotnie przycisk zasilania. Wskazniki poziomu akumulatora zaswieca sie, pokazujac aktualny po-
ziom akumulatora. Szczegétowe informacje znajduja sie ponizej:

Zywotnosé akumulatora

Zywotnos¢ akumulatora odnosi sie do ilosci cykli tadowania i roztadowania, ktérym moze jeszcze zostaé
poddany akumulator przed koniecznoscig wymiany. Gdy akumulator jest wytaczony, nacisnij i przytrzymaj
przycisk zasilania przez 5 sekund, aby sprawdzi¢ zywotnos¢ akumulatora. Wskazniki poziomu akumulatora
zapala sie/beda migaty przez 2 sekundy, a znaczenie sekwencji mozna odczyta¢ z tabeli ponizej.
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Zywotnosé akumulatora

LED1 LED2 LED3 LED4 Zywotnos¢ akumulatora
I 0 I 0 90%~100%
I 0 0 Ik 80%~90%
I 0 I 0 70%~80%
0 0 I 0 60%~70%
I I 0 0 50%-~60%
0 0 0 0 40%~50%
I 0 I I 30%~40%
{ 0 0 0 20%~30%
0 i i i ponizej 20%

AN Gdy poziom zywotnosci akumulatora spadnie do 0%, nie nalezy juz z niego korzystac.

Wiecej informacji o akumulatorze znajdziesz w aplikacji DJl GO w zaktadce battery tab

tadowanie inteligentnego akumulatora

Podtacz tadowarke do gniazdka sieciowego (100-240 V, 50/60 Hz).
Podtgcz jeden koniec tadowarki do dotgczonej do zestawu stacji fadujacej, aby rozpocza¢ tadowanie.

=

. Wskaznik poziomu akumulatora wyswietla obecny poziom akumulatora w trakcie tadowania.
Inteligentny akumulator jest w petni natadowany, gdy wszystkie wskazniki poziomu akumulatora sa

IR

wytaczone. Odtacz akumulator ze stacji tadujacej po ukoriczeniu fadowania.

5. Akumulator powinien by¢ przestudzony do temperatury pokojowej, jezeli nie bedzisz go uzywat przez
dtuzszy czas.

6. tadowarka przerwie tadowanie, jezeli temperatura akumulatora wykroczy poza zakres
temperatury roboczej (5° - 40° C).

/N Akumulator powinien by¢ wytaczony przed umieszczeniem go w komorze lub przed wyciagnieciem
z Mavica Pro. Nigdy nie instaluj i nie wyciagaj akumulatora, kiedy jest wtaczony.

= a=1=200

Gniazdo sieciowe

Inteligentny akumulator

tadowarka
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Wskazniki poziomu akumulatora podczas tadowania

LED1 LED2 LED3 LED4
I 0 0 I
I I 0 0
0 0 i i
i o i i
I I I I

Poziom akumulatora
0%~25%
25%~50%
50%~75%
75%~100%

Petne natadowanie

Diody LED zabezpieczer akumulatora

Tabela ponizej informuje o zabezpieczeniach akumulatora i odpowiadajacych im sekwencjom wskaznikéw LED.

Wskazniki poziomu akumulatora podczas tadowania

LED1
0

s s R e [ o [ s

LED2 | LEDS3 | LED4 | Sekwencja migotania
' LED2 miga dwa razy na sekunde
LED2 miga trzy razy na sekunde
LED3 miga dwa razy na sekunde
LED3 miga trzy razy na sekunde

LED4 miga dwa razy na sekunde

e N

LED4 miga trzy razy na sekunde

Aktywowane zabezpieczenie
Nadmierny prad

Zwarcie obwodu

Nadmierne natadowanie
Nadmierne napiecie

Zbyt niska temperatura fadowania

Zbyt wysoka temperatura tadowania

Po rozwigzaniu problemoéw z akumulatorem, nacisnij przycisk zasilania, aby wytaczy¢ wskazniki poziomu
akumulatora. Odtacz inteligentny akumulator od tadowarki i podtacz ponownie, aby wznowi¢ tadowanie.
Odtaczenie i ponowne podtaczenie tadowarki nie jest konieczne w przypadku aktywacji zabezpieczenia przed
zbyt niska lub zbyt wysoka temperatura; tadowarka wznowi tadowanie, gdy temperatura znajdzie sie w
dopuszczalnym zakresie.

A\ Dl nie przyjmuje odpowiedzialnosci za uszkodzenia spowodowane uzywaniem nieoryginalnych

tadowarek.

Roztadowywanie inteligentnego akumulatora przed dtuga podr6ia:
Wolne : Wt6z inteligentny akumulator do komory Mavica Pro i wiacz go. Poczekaj,az do momentu, w
ktérym pozostanie 8% mocy w akumulatorze lub, gdy nie moze juz zosta¢ wigczony. Uruchom

aplikacje DJI GO, aby sprawdzi¢ poziom akumulatora

Szybkie: Korzystaj z Mavica Pro, az do momentu, w ktérym pozostanie 8% poziomu akumulatora lub

dopoki nie moze juz zostac¢ wtaczony.
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Tryb Tripod - statywu

Nacisnij ikone w aplikacji DJI GO 4, aby witaczy¢ tryb statywu (tripod). W trybie statywu maksymalna predkosé lotu
jest ograniczona do 3,6 km/h. Czutos¢ na ruchy drazka jest réwniez zmniejszona w celu uzyskania wigkszej ptynnosci
ruchu.

/N« Korzystaj z trybu statywu jedynie, gdy sygnat GPS jest odpowiednio silny, a warunki o$wietleniowe s3 ideal-
ne dla dziatania systemu wizyjnego. Jezelie sygnat GPS zostat utracony, a system wizyjny nie moze funkcjo-
nowac, dron automatycznie przejdzie do trybu Atti. W tym wypadku maksymalna predkos¢ zostaje zwigk-
szona, a dron nie jest w stanie zawisng¢ w miejscu. Uzywaj trybu statywu ostroznie.

Tryb Terrain Follow - §ledzenia uksztattowania terenu

Dolny system wizyjny jest wykorzystywany w trybie Terrain Follow w celu utrzymania statej wysokosci nad ziemig w zak-
resie od 1 do 13 metréw. Tryb zostat zaprojektowany do lotéw nad trawiastymi stokami o nachyleniu do 20°

Wiacz tryb Terrain Follow poprzez naciéniecie ikony trybu inteligntnego lotu w aplikacji DJI GO 4. Po wigczeniu trybu bie-
23ca wysoko$¢ lotu jest zapisywana. Dron utrzyma obecnos$¢ wysoko$¢ podczas lotu i wzniesie sie wraz ze zboczem.
Jednakze dron nie obnizy lotu, gdy zbocze zacznie opadad.

/A <Konieczne jest, aby latac tylko, gdy system pozycjonowania wizyjnego moze funkcjonowac prawidtowo;
w innym wypadku tryb Terrain Follow nie bedzie funkcjonowaé.

Tryb Cinematic - kinowy

Nacisnij ikone trybu inteligetnego lotu w aplikacji DJI GO 4, aby uruchomié tryb Cinematic. W tym trybie droga hamo-
wania drona jest wydtuzona. Dron bedzie stopniowo obnizat predko$¢, az do zatrzymania, dzieki czemu obraz pozos-
tanie ptynny i stabilny.

Tryb Fixed-Wing - statoptatowy

Dron automatycznie poleci do przodu z dang predkoscig po przejsciu do trybu Fixed-Wing. Przesuri lewy dra-
zek do gory, aby wznies¢ sie i na dét, aby obnizy¢ lot. Przesur dowolny drazek w lewo lub prawo, aby obrdci¢
drona. Przesun prawy drazek do géry, aby przyspieszy¢ i na dét, aby opusci¢ tryb Fixed-Wing.

W aplikacji DJI GO 4 naci$nij ikone @l i aktywuj tryb Fixed-Wing. Przesur prawy drazek do gory, az do pojawie-
nia sig ikony C1, nastepnie nacisnij przycisk C1 na nadajniku, aby przejs¢ do trybu Fixed-Wing. Przesun prawy drazek
na dét na 3 sekundy lub nacisnij przycisk C2 na nadajniku, aby opusci¢ tryb Fixed-Wing.

/\ < Przesun prawy drazek do gory, az predosé lotu osiagnie 3 m/s lub wigcej, aby przejé¢ do trybu Fixed-Wing.
Nie przesuwaj drazkéw w zadnych innych kierunkach.
« Predkos¢ lotu nie moze by¢ zmniejszona w trybie Fixed-Wing. Mozesz jedynie przesung¢ prawy drazek do
gory, aby przyspieszy¢. Przesuniecie prawego drazka na dét spowoduje opuszczenie trybu Fixed-Wing.
« Inne tryby inteligentnego lotu i tryb portretowy sa niedostepne podczas lotu w trybie Fixed-Wing.
« Tryb Fixed-Wing jest dostepny w trybach P i S.
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QuickShot

QuickShot zawiera 3 tryby wykonywania uje¢: Rocket, Dronie i Helix. Spark wygeneruje 10-sekundowe video
z nagrania w wybranym trybie, ktére nastepnie mozna oglada¢, edytowaé badz udostepnia¢ na mediach spo-
spotecznosciowych w menu Playback.

‘/'« Dronie : Leci do tytu i do gory z obiektem w kadrze.
@4 Helix: Leci do géry, wykonujac spirale wokdt obiektu.

A
_| Rocket: Wznosi sig z kamerg skierowang w dét.
Korzystanie z QuickShot
Upewnij sig, ze dron pracuje w trybie P, a inteligentny akumulator lotniczy jest odpowiednio natadowany. Postepuj

wyg instrukcji ponizej, aby korzysta¢ z QuickShot:

1. Wystartuj i upewnij sie, ze lecisz na wysokosci przynajmniej 1,5 m nad ziemia.

T Fg=

15m

2. Uruchom DJI GO 4 i nacisnij ikone (<), a nastepnie wybierz QuickShot i postepuj wg instrukgji.

el inFlight (GPS ) Xl o) Bl HDal BA61%
& ®
®
R C
& 5 @
- o
@ %
®
H96m DO96m s Lims (3]

3. Wybierz obiekt w widoku z kamery, a nastepnie tryb nagrywania. Naci$nij GO, aby rozpocza¢ nagrywanie.
Dron powrdci do swojej oryginalnej pozycji po ukofczeniu nagrywania.

P inFight (GPS ) ot Xl @) &l HDail BA6L%

| ST
w @ » ©
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4. Zobacz i edytuj wygenerowane video lub oryginalne nagranie za pomoca funkgji Playback.

/N *QuickShot jest dostepny tylko z silnym sygnatem GPS.
* Naciénij €@ w DJI GO 4, aby opuscic tryb QuickShot w dowolnym momencie podczas nagrywania.

* W trybie QuickShot dron nie moze automatycznie omijac przeszkdd. Upewnij sig, ze uzywasz trybu
QuickShot tylko na duzych, otwartych przestrzeniach.

Tryb gestow

Oprogramowanie wykrywajace gesty pozwala na wykonywanie zdje¢ typu selfie bez nadajnika lub smartfona. Poste-
puj wg instrukcji ponizej, aby skorzystac z trybu gestéw:

Modes Prompts Front LEDs Remarks
Upewnij sig, ze system wizyjny jest wigczony i
1. Potwierdz ; R e teren jest wystarczajaco oswietlony. Nacisnij ikone
obiekt Miga powoli na i ustaw sie przed kamera drona, aby cie rozpoznata.
czerwono
Podnies rece i pomacahj do Mavica. Przednia
2. Potwierdz REX2 ---ee- dioda LED mignie dwukrotnie na czerwono
odlegtos¢ Miga naczerwono  po potwierdzeniu odlegtosci, z ktérej bedzie wyko-
dwukrotnie nywaé zdjecie.
3. Odliczanie ; R ...... Ustaw swoje palce przed twarzg jak na rysun-
do selfie Miga szybko na ku obok.
czerwono

/N« Tryb gestow mozna uzyé tylko w trybie wykonywania zdje¢ (Photo)

« Zawisnij dronem na wysokosci 2 metrow lub wyzszej, a nastepnie ustaw sie przed kamerg, aby zosta¢
przez nia rozpoznanym. Przednie diody LED beda migaty na czerwono w szybkim tempie, jezeli Mavic
nie bedzie w stanie rozpozna¢ obiektu

« Wiaczenie GPS na swoim telefonie pozwoli Mavicowi pod3zac za obiektem z wigksza doktadnoscia w

trybie gestow.
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Nadajnik

Rozdziat opisuje cechy nadajnika
oraz zawiera instrukcje sterowania
dronem i kamera.
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Opis nadajnika

Nadajnik Mavica Pro jest wielofunkcyjnym urzadzeniem do komunikacji bezprzewodowej, ktére integruje sys-
tem transmisji obrazu i system zdalnej kontroli lotu. Oba systemy pracuja na czestotliwosci 2,4 GHz. Nadajnik
zawiera liczne funkcje sterowania kamerg, takie jak wykonywanie i przegladanie zdje¢ oraz video, a takze ste-
rowanie ruchami gimbala. Poziom akumulatora jest wyswietlony na ekranie LCD nadajnika.

« Wersja zgodnosci: Nadajnik jest zgodny z regulacjami CE i FCC.
« Tryb sterowania: Nadajnik moze pracowa¢ w trybie Mode 1, Mode 2 lub w trybie niestandardowym.
« Mode 1: Prawy drazek stuzy jako drazek gazu.
« Mode 2: Lewy drazek stuzy jako drazek gazu.

A Aby unikna¢ zaktocen sygnatu, nie nalezy uzywac wiecej niz trzech dronéw na tym samym obszarze.

Korzystanie z nadajnika

Wiaczanie i wylaczanie nadajnika

Nadajnik Mavica Pro jest zasilany akumulatorem 2S 0 pojemnosci2970 mAh. Poziom akumulatora mozna
odczytac za pomoca diod LED poziomu akumulatora na przednim panelu. Aby wtaczyé swéj nadajnik, postepu;j
wg instrukcji ponizej:

1. Nacisnij jednokrotnie przycisk zasilania. Ekran LCD wys$wietli obecny poziom akumulatora.

2. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, aby wtgczy¢ nadajnik.

3. Nadajnik wyemituje sygnat dzwiekowy podczas wigczania.

4. Powtorz krok 2, aby wytaczy¢ nadajnik.

tadowanie nadajnika
Nataduj nadajnik za pomocg zatgczonej tadowarki. Wiecej szczegétdw mozna znalez¢ na rysunku na nastepnej

stronie.
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£ a D)
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Gniazdo sieciowe

tadowarka

Sterowanie kamerg

Za pomoca przyciskéw spustu migawki, nagrywania video, odtwarzania, i pokretta ustawieri kamery na
nadajniku mozna wykonywac zdjecia, nagrywac video, przegladac swoje pliki i zarzadza¢ ustawieniami
kamery.

=

. Pokretto ustawien kamery

Uzyj pokretta, aby dostosowac takie ustawienia jak czutos¢ ISO, szybkosé migawki i wartosé
przestony, nie wypuszczajac z rak nadajnika.

2. Spust migawki
Nacisnij, aby wykonac zdjecie. W trybie seryjnym, jedno nacisniecie spowoduje wykonanie wiekszej ilosci
zdjec.

3. Przycisk nagrywania video

Nacisnij jednokrotnie, aby rozpocza¢ nagrywanie. Nacisnij ponownie, aby przerwa¢ nagrywanie.

4. Pokretto gimbala
Uzyj pokretta, aby sterowa¢ przechyleniem gimbala w osi tilt.

Sterowanie dronem

Niniejszy dziat opisuje jak kontrolowa¢ orientacje drona za pomoca nadajnika. Nadajnik jest ustawiony
domyslnie na Mode 2.

Pozycja neutralna/srodkowa drazka: Drazki sterujace znajduja sie w pozycji centralne;.
Poruszanie drazkiem sterujacym: Drazek sterujacy zostaje wychylony z pozycji centralnej.
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Sterowanie dronem
Sekcja wyjasnia jak uzywaé réznych funkcji nadajnika.

Domyslnie nadajnik pracuje w trybie Mode 2.

Mode 1 Lewy drazek Do przodu § Prawy drazek
it | Dogery
I | N i
i) A - (e) —
| \ 4
£ 3 ‘d
Do tylu !
@ ¢ \ ) (ow) < | @
| W lewo W prawo
Obrét w lewo Obrét w prawo '
Mode 2 Lewy drazek ‘ Prawy drazek
i Do przodu
Do gory : ﬁ
N 2. I
® 3 ®
A4 | ¥
Nad6t ! ‘
i Do tytu
o) £ 1) (o) < /| »
Obrét w lewo Obrot w prawo i Wlewo W prawo
Mode 3
Lewy drazek Do przodu Prawy drazek

i
D A

$
4

Do tytu

omp) <o »

W lewo W prawo

Domyslnie nadajnik pracuje w trybie Mode 2.

Do gory

&
® =
¥ M

CA)

Obrét w lewo

Obrét w prawo

Pozycja neutralna/srodkowa drazka: Drazki sterujace znajduja sie w pozycji centralne;.
Poruszanie drazkiem sterujacym: Drazek sterujacy zostaje wychylony z pozycji centralnej.
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Nadajnik Dron

(Mode 2) (“#wwskazuje przéd drona) Ll

Poruszanie drazkiem w gére i w dét zmienia putap
drona. Przesun drazek w gore, aby sie wznies¢ i w dot,
[e) aby obnizy¢ putap. Gdy oba drazki znajda sie w pozycji
centralnej, Mavic Pro zawisnie w miejscu.Im bardziej
drazek jest wychylony z pozycji centralnej, tym szybciej
dron zmieni putap. Zawsze przesuwaj drazek ostroznie,
aby zapobiec nagtym zmianom wysokosci.

&

Przesuwanie lewego drazka w lewo lub w prawo
kontroluje ster kierunku i w konsekwencji obrét drona.
Przesur drazek w lewo, aby obrdci¢ drona przeciwnie do
ruchu wskazowek zegara, przesun drazek w prawo, aby
obréci¢ drona w druga strone. Jezeli drazek jest w
pozycji centralnej, Mavic Pro utrzyma swoja pozycje. Im
bardziej drazek jest wychylony z pozycji centralnej, tym
szybciej dron sie obréci.

Przesunigcie prawego drazka w gére lub w dét spowoduje
przechylenie do przodu lub do tytu. Przesun drazek do
gory, aby lecie¢ do przodu, przesur drazek w dét, aby
lecie¢ do tytu. Jezeli drazek jest w pozycji centralnej,
Mavic Pro zawisnie w miejscu. Im bardziej drazek jest
wychylony od pozycji centralnej, tym wigkszy kat
nachylenia osiaga dron (maks. 30°) i szybciej leci.

Przesuniecie prawego drazka sterujacego w lewo lub
w prawo spowoduje przechylenie drona w lewo lub
w prawo. Przesun drazek w lewo lub w prawo, aby
lecie¢ w lewo lub w prawo. Jezeli drazek jest w pozycji
centralnej, Mavic Pro zawisnie w miejscu.

Naci$nij jednokrotnie przycisk pauzy inteligentnego
lotu, aby opusci¢ funkcje ActiveTrack, TapFly i tryb

inteligentnej nawigacji lotu. Dron zawisnie w swojej
obecnej pozycji.

e A _AF
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Zmiana dtugosci drazkdow sterujacych

Przytrzymaj i obr6¢ drazki sterujace zgodnie lub przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara, aby zmieni¢ ich
dtugos$¢. Dostosowanie dtugosci drazkdw sterujacych moze zwiekszy¢ precyzje sterowania.

Przetacznik trybu lotu

Uzyj przetacznika, aby przchodzi¢ pomiedzy trybami lotu.
Dostepne tryby toP i S.

Pozycja Tryb lotu
Tryb P

Tryb S

Tryb P (Positioning): Tryb P dziata najlepiej, gdy sygnat GPS jest silny. Dron wykorzystuje GPS
i przednisystem wizyjny do nawigacji pomiedzy przeszkodzami lub sledzenia poruszajacego sie
obiektu. Zaawansowane funkcje takie jak TapFly i ActiveTrack sa dostepne w trybie P.

Tryb S (Sport): W trybie S dron posiada lepszg zwrotnos¢, dzieki odpowiedniej korekcie wartosci
nastaw regulatora lotu. Maksymalna predkos¢ lotu drona w trybie S zwieksza sie do 20 m/s.
Przedni system wizyjny jest niedostepny w trybie S.

Tryb lotu jest zablokowany domysinie w trybie P, niezaleznie od pozycji przetacznika. Aby zmienié tryb lotu,
nalezy przejs¢ do widok kamery w aplikacji DJI GO 4, nacisnij 3¢ i wiacz funkcje "Multiple Flight Modes™.
Po wtaczeniu mozliwosci zmiany trybéw lotu mozna przetaczy¢ tryb lotu na tryb S, aby lata¢ w trybie Sport.
Mavic Pro lata w trybie P domysinie przy kazdym uruchomieniu. Za kazdym razem musisz przetaczyc¢ tryb z
powrotem na P i znowu na S, aby uruchomié tryb Sport.

Przycisk RTH

Nacisnij i przytrzymaj przycisk RTH, aby rozpocza¢ procedure powrotu do bazy (Return-to-Home - RTH). Dron
nastepnie powréci do ostatniego zapisanego punktu bazowego. Nacisnij przycisk ponownie, aby przerwaé
procedure RTH i odzyska¢ petna kontrole nad dronem.
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Podtaczanie twojego urzadzenia mobilnego

Przechyl uchwyt urzadzenia mobilnego do pozadanej pozycji. Ustaw odpowiednio obejme, aby zabezpieczy¢
swoje urzgdzenie. Aby podtaczy¢ urzadzenie mobilne do nadajnika za pomoca kabla USB, wt6z jeden koniec
do urzadzenia mobilnego, a drugi koniec do portu USB umieszczonego w tylnej czesci nadajnika.

Optymalny zasieg sygnatu
Jakos¢ transmisji sygnatu pomiedzy dronem i nadajnikiem jest najlepsza w obszarze zaznaczonym na
rysunku ponizej.

Optymalny zasieg sygnatu

silny staby

Upewnij sie, ze dron znajduje sie w obrebie strefy optymalnego sygnatu.
Zawsze utrzymuj odpowiednig pozycje w stosunku do drona, aby uzyskac najlepsza jakos¢ sygnatu.

Ekran LCD
Ekran LCD wyswietla rézne informacje systemowe, takie jak dane telemetryczne i poziom
natadowania akumulatora w czasie rzeczywistym.
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Status systemu

Predkos¢ lotu

Poziom akum. nadajnik

Odlegtos¢ od podtoza

Sita sygnatu GPS Sita sygnatu nadajnika

Poziom akum. drona

CLEARANCE HEIGHT DISTT\NCE

System wizyjny J Przebyta odlegtos¢

L Putaplotu

L———— Status kamery

< RC Control Setting

RC Calibration >

Stick Mode >

Default stick mode is Mode 2, changing stick modes alters the way the aircraft is controlled
Do not change unless familiar with your new mode.

Button Customization

c1 Not Defined J

FC1
mj @ c2 Not Defined J

You can customize the C1and C2 buttons on the back of the RC.

Linking RC

Predkos¢

| obrotowa

+— Status karty Micro SD

+— Tryb

————— Kompensacja ekspozycji
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taczenie nadajnika

Nadajnik jest fabrycznie potaczony z twoim dronem. taczenie jest koniecznie jedynie, gdy korzysta sie po
raz pierwszy z nowego nadajnika. Postepuj wg instrukcji ponizej, aby potaczy¢ sie z nowym nadajnikiem:

1. Wtacz nadajnik i podtacz do urzadzenia mobilnego. Uruchom aplikacje DJI GO 4.

2. Wtacz inteligentny akumulator.

3. Wybierz Camera, naciénij ikone g™ ill i dotknij przycisku "Linking Primary RC" (taczenie gtéwnego nadaj-
nika) lub "Linkin Secondary RC" (taczenie dodatkowego nadajnika), aby potwierdzic.

& « Zmien tryb sterowania na RC (nadajnik) przed tgczeniem.

3. Nadajnik jest gotowy do potaczenia.

4. Zlokalizuj przycisk faczenia po boku drona, zgodnie z rysunkiem ponizej. Nacisnij przycisk tagczenia, aby roz-
poczac taczenie. Wskaznik statusu taczenia zaswieci sie na zielono po pomysinym potaczeniu nadajnika z dron-
nem, a ekran LCD na nadajniku wyswietli informacje dotyczace drona.

& « Nadajnik samoczynnie roztaczy sie z poprzednim nadajnikiem przy podfaczaniu nowego.
W trybie dual dodatkowy nadajnik (slave) musi by¢ ponownie potaczony z dronem, jezeli gtéwny na-
dajnik zostat ponownie potaczony z dronem.

Przycisk taczenia O "wmm
Wskaznik statusu taczenia O —]
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Tryb dual

Mavic Pro obstuguije tryb pracy zdwoma nadajnikami dual. Wymaga jest wersja oprogramowania drona 01.03.0400 i
wersja aplikacji DJI GO 4 v4.0.5 na system iOS lub Android. W tym trybie dwa nadajniki moga by¢ jednoczesnie po-
faczone z tym samym dronem.

Zaréwno gtéwny, jak i dodatkowy nadajnik sa w stanie kontrolowaé drona i kamere po uzyskaniu potaczenia z Mavi-
ciem.

Zwréé¢ uwage na réznice pomiedzy funkcjonowaniem gtéwnego i dodatkowego nadajnika.

1. Pokretto gimbala
Gléwn i dodatkowy nadajnik moga korzystac z pokretta gimbala, ale gtéwny nadajnik ma pierwszeristwo. Przy-
ktadowo dodatkowy nadajnik nie moze kontrolowa¢ pokretta gimbala, gdy gtéwny nadajnik go uzywa. Jednakze
jezeli pokretto gimbala nie byto uzywane przez 2 sekundy dodatkowy nadajnik moze znowu kontrolowac pokretto
gimbala.

N

. Drazek sterujgcy
Zaréwno nadajnik gtéwny, jak i dodatkowy sg w stanie kontrolowa¢ orientacje drona przy pomocy drazkéw steru-
jacych. Gtéwny nadajnik posiada pierwszeristwo. Nadajnik dodatkowy nie moze sterowac dronem, gdy operator
gtéwnego korzysta z drazkéw sterujacych. Jednakze jezeli drazki nie byty uzywane przez 2 sekundy, dodatkowy na-
dajnik moze sterowac orientacjg drona.

Aby zapewni¢ bezpieczeristwo lotu podczas przesuwania na dét drazka gazu dodatkowego nadajnika, przesuri oba
drazki na dét i do $rodka. Jezeli gtéwny nadajnik kontroluje drona, polecenie nie zostanie zrealizowane, nawet jes-
li gtéwny nadajnik nie wydat zadnego polecenia przez ponad 2 sekund.

Nalezy zwolni¢ drazki dodatkowego nadajnika, aby mégt swobodnie kontrolowac drona.

w

. Przefacznik trybu lotu
Korzystaj jedynie z gtdwnego nadajnika do zmiany trybu lotu. Przetacznik trybu lotu na dodatkowym nadajniku jest
nieaktywny.

4. Ustawienia aplikacji DJI GO 4

Ustawienia wyswietlacza i innych parametréw na gtéwnym i dodatkowym nadajniku w DJI GO 4 s3 takie same. Tyl-

ko parametry gimbala, akumulatora, transmisji video, systemu wizyjnego i kontrolera lotu mozna skonfigurowac
podczas korzystania z dodatkowego nadajnika.



Kamera z Gimbalem

Dziat zawiera specyfikacje techniczng
kamery i objasnia tryby pracy gimbala.
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Kamera z Gimbalem

Opis kamery

Kamera poktadowa Mavica Pro korzysta z matrycy CMOS 1/2.3" i nagrywa filmy w rozdzielczosci 4096 x 2160

z szybkoscig 30 klatek na sekunde i wykonuje przy tym 12-megapikselowe zdjecia. Mozesz nagrywac video w

formacie MOV lub MP4. Dostepne tryby wykonywania zdjec to burst, continuous i time-lapse. Obraz z kamery
mozna oglada¢ na podtaczonym urzadzeniu mobilnym przez aplikacje DJI GO 4.

Gniazdo kart Micro SD

Do przechowywania zdje¢ i filmdw stuzy karta Micro SD. W16z karte do gniazda, zgodnie z rysunkiem ponizej,
przed wiaczeniem Mavica Pro. Dron posiada w zestawie karte Micro SD 16 GB, a obstuguje karty o pojemnosci
do 64 GB. Zaleca sie korzystanie z kart o standardzie UHS-1, poniewaz ich wysoka predkos¢ zapisu i odczytu

umozliwia nagrywanie video w wysokiej rozdzielczosci.

@ Nie wyciagaj karty Micro SD z Mavica Pro, gdy jest wigczony.

Q Aby zapewni¢ stabilno$¢ systemu kamery, pojedyncze nagranie moze trwa¢ maksymalnie 30 minut.

Gniazdo danych kamery
Wtacz Mavica Pro i podtacz kabel USB do gniazda danych kamery, aby pobrac zdjecia i filmy na komputer.

== | — )

& Aby uzyska¢ dostep do plikow na karcie Micro SD, nalezy najpierw wtaczy¢ drona.
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Obstuga kamery

Uzyj spustu migawki i przycisku nagrywania na nadajniku, aby wykonywac¢ zdjecia i nagrywaé video przez apli-
kacje DJI GO. Wiecej informacji o tym jak uzywac tych przyciskow znajduje sie w sekcji Sterowanie kamerg na
stronie 32.

Gimbal

Opis gimbala
Tréjosiowy gimbal stanowi stabilng platforme dla przymocowanej do niego kamery, co pozwala na
wykonywanie klarownych stabilnych zdje¢ i filméw video. Zakres ruchu gimbala w pionie (05 tilt) to 120°.

30°

0°

Uzyj pokretta gimbala na nadajniku, aby sterowac ruchem w osi tilt (w pionie) gimbala.

Tryby pracy gimbala

Dostepne s3 dwa tryby pracy gimbala. Przechodz pomiedzy dwoma réznymi trybami pracy gimbala w
zaktadce ustawien kamery (camera settings) w aplikacji DJI GO. Pamietaj, ze aby wprowadzi¢ zmiany,
urzadzenie mobilne musi by¢ podtaczone do nadajnika. Wiecej informacji znajduje sie w tabeli ponizej.

Kat pomiedzy orientacjg gimbala a przodem drona pozostaje staty

\ Tryb follow
v przez caty czas.

Trvb FPV Gimbal synchronizuje swoje ruchy z ruchami drona, aby umozliwi¢
}/ y ogladanie lotu z widoku pierwszej osoby.

A « Btad gimbala moze wystapi¢ w dwéch sytuacjach:
(1) Dron zostat umieszczony na nieréwnej powierzchni lub ruch gimbala jest blokowany.
(2) Gimbal zostat poddany dziataniu nadmiernych sit zewnetrznych np. podczas kolizj.
Nalezy startowac z ptaskiej, otwartej przestrzeni i chronic¢ gimbala przez caty czas.
« Lot w gestej mgle lub chmurach moze spowodowac zamokniecie gimbala, powodujac czasowg
awarie. Gimbal powréci do petnej sprawnosci po wyschnieciu.
« Gimbal podczas inicjalizacji wyemituje serie krotkich sygnatéw dzwigkowych.
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Aplikacja DJI GO

Rozdziat przedstawia cztery gtéwne
zaktadki w aplikacji DJI GO.
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Aplikacja DJI GO 4

Aplikacja DJI GO 4 jest aplikacja na urzadzenie mobilne stworzona do obstugi urzadzers marki DJI. Za pomoca
aplikacji, mozesz kontrolowac gimbala, kamere i inne funkcje drona. Aplikacja posiadacztery zaktadki Equip-
ment, Editor, Explore i Me, ktdre stuza do konfigurowania ustawien drona, edytowania i dzielenia sie swoimi
zdjeciami i filmami z innymi.

o o
L] w

Connect your DJI device

B

Mavic Pro

Use AEB shoot to get more dynanic image

Camera

Learn more

£ il S

Lo

Equipment
Przejdz do widoku z kamery (Camera View) poprzez nacisniecie Camera w ekranie startowym DJI GO 4.

Camera View

1 2 3 4 656 7 8 9 10 M

] @
L | :
T
LR -
®
B
D H M E»*WB
H.S M/S  VSROM/S VPS 2.0M
\
19
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1. Status systemu
sserorivers) : \Wskazuje biezacy status urzadzenia i sygnatu GPS.

2. Przedni system wizyjny

== : Czerwone paski zostajg wyswietlone podczas zblizania sie do przeszkody. Pomarariczowe
paski zostajg wyswietlone, gdy przeszkody sg w dalszej odlegtosci od drona.

3. Wskaznik poziomu akumulatora

—o—o o : Wskaznik poziomu akumulatora jest dynamicznym wskaznikiem poziomu natadowania

akumulatora. Kolorowe strefy na wskazniku reprezentuja poziom natadowania potrzebny do dziatania
roznych funkji.

4. Tryb lotu
3G : Napis obok ikony informuje o obecnym trybie lotu.

Nacisnij, aby skonfigurowa¢ ustawienia gtéwnego kontrolera lotu. Pozwala to modyfikowa¢ limity lotu
i zmieni¢ wartosci nastaw regulatora lotu.

5. Parametry kamery

Wyswietla parametry ustawien kamery i pojemnos¢ karty Micro SD.

6. Sita sygnatu GPS
Sl Pokazuje obecnag site sygnatu GPS. Biate paski wskazujg optymalng site sygnatu GPS.

7. Status przedniego systemu wizyjnego

¢))) : Nacisnij, aby wigczy¢ lub wytaczy¢ funkcje przedniego systemu wizyjnego.

8. Sita sygnatu nadajnika
& .1l lkona pokazuije site sygnatu nadajnika.

9. Sita transmisji sygnatu HD
HD .ul : Ta ikona pokazuje site sygnatu transmisji obrazu HD pomiedzy dronem i nadajnikiem.

10. Poziom natadowania akumulatora

[BA 61% : Ta ikona pokazuje obecny poziom natadowania akumulatora.

Nacisnij, aby przejrze¢ menu informacji o akumulatorze, ustawi¢ progi ostrzegawcze poziomu akumulatora
i zobaczy¢ historie ostrzezer akumulatora.

11. Przycisk fokusu/pomiaru $wiatta

Ej / () : Nacisnij, aby przetgczaé¢ pomiedzy trybami fokusu / pomiaru $wiatta. Naci$nij, aby wybrac
obiekt, na ktérym chcesz skupi¢ soczewke lub zmierzy¢ Swiatto.

12. Ustawienia ogolne

o o ¢ : Nacisnij, aby przej$¢ do menu ustawien ogdlnych gdzie mozesz ustawi¢ metryke, wtaczyé
streamowanie na zywo, wyswietli¢ trasy lotu itd.
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13. Zablokowanie automatycznej ekspozycji

a AE - Nacisnij, aby zablokowaé wartosé ekspozycji.

14. Suwak gimbala
(@ vvressnvsiinns (3 Przesur do gory lub na dét, aby ustawié kat obrotu gimbala i kamery.

15. Przycisk Foto/Video

,I} : Ikona stuzy do przechodzenia pomiedzy trybem fotografowania i trybem nagrywania video.

16. Przycisk wykonania zdjecia/nagrywania
@/@ : Nacisnij, aby wykona¢ zdjecie lub nagraé video.

17. Ustawienia kamery

o2 - Naciénij, aby ustawic¢ czutos¢ ISO, wartosci migawki i automatycznej ekspozycji kamery.

18. Odtwarzanie
[ » J: Nacisnij, aby przejsc do strony odtwarzania. Mozesz przejrzec zdjecia i video, natychmiast
po ich wykonaniu.

19. Telemetria lotu

D 30M : Odlegtos¢ pomiedzy dronem a punktem startowym.
H 10.0M : Wysoko$¢ nad punktem startowym.

HS 10.0M/S : Predko$é drona w poziomie.

VS 2.0M/S : Predkos¢ drona w pionie.

20. Mapa

Nacisnij, aby zobaczy¢ mape.

21. Tryb inteligentnego lotu
]
: Ikona jest widoczna, gdy tryb inteligentnego lotu jest wigczony.

22. SmartRTH
@ : Ropoczyna procedure RTH. Nacisnij, aby wrdci¢ dronem do ostatnio zapisanego punktu bazowego.

23. Automatyczny start/ladowanie

é /& : Nacisnij, aby automatycznie wystartowac lub wylagdowac.

24, Powr6t
&1 : Naciénij ikone, aby powrdci¢ do gtéwnego menu.
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Korzystanie z urzadzenia mobilnego do sterowania dronem.

Poza dotaczonym do zestawu nadajnikiem, dronem mozna réwniez sterowac przez urzadzenie mobilne,
ktore faczy sie z dronem za posrednictwem sygnatu WiFi. Postepuj wg instrukcji ponizej, aby sterowac
dronem, korzystajac potaczenia Wi-Fi

1. Wytacz drona, a nastepnie ustaw przetacznik trybu sterowania na pozycje WiFi.

2. Uruchom drona.

3. Wiacz sie¢ WiFi na urzadzeniu mobilnym, poczekaj 30 sekund i wybierz Mavic_XXX z listy
sieci. Wprowadz domyslne hasto, ktére znajduje sie na ramionach twojego drona.

5. Nacisnij ikone é , aby automatycznie wystartowaé. Dotknij ekranu i uzyj wirtualnych
joystickéw do sterowania dronem.

A » Uruchom DJI GO 4 i nacisnij ikone w gérnym prawym rogu ekranu, a nastepnie zeskanuj kod QR znaj-
dujacy sie na przednim ramieniu, aby sie potaczy¢. Zwrd¢ uwage, ze ta funkcja jest dostepna na urza-
dzeniach Android.

* Podczas korzystania z WiFi na otwartej przestrzeni bez zaktécen elektromagnetycznych, zasieg sygna-
tu wynosi ok. 80 m przy wysokosci 50 m. Maksymalna predkos¢ wynosi wowczas 14 km/h, predkos¢
wznoszenia 2 m/s, a predkosé opadania 1 m/s.

Czestotliwo$¢ Wi-Fi na twoim urzadzeniu mobilnym mozna ustawi¢ na 2,4 GHz (domysinie) lub 5 GHz.
¢ Urzadzenia, ktére obstugujg 5 GHz moga ustawic te czestotliwosé, aby zmniejszy¢ ilos¢ zaktocen.

« Nacisnij i przytrzymaj przycisk tgczenia przez 5 sekund, aby ustawi¢ hasto i nazwe sieci. Nacisnij i pus¢
przycisk, aby zresetowac czegsototliwos¢ transmisji do 2,4 GHz.

Korzystanie z wirtualnych joystickow

Upewnij sie, ze urzadzenie mobilne jest potaczone z dronem przed korzystaniem z wirtualnych joystickow.
Rysunki na dalszych stronach przyjmujg za domysiny tryb sterowania Mode 2 (lewy drazek stuzy za drazek
gazu). Uruchom aplikacje DJI GO i dotknij ekranu na widoku z kamery (Camera View).
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SAFE TO FLY (GPS)

B p-GPs Wil o) il HDil BAG1%
o020
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S

Wirtualne Joysticki gtownego menu

(o

&

Lewy Prawy

oy
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(RN

Lec¢ dronem w gére, w dét lub obrdé go w lewo lub w prawo poprzez nacisnigcie pola sterowania po lewej stronie.

Qo

Lec¢ dronem do przodu, do tytu, w lewo lub w prawo poprzez nacisniecie pola sterowania po prawej stronie.

Q Obszar poza biatym okregiem réwniez odpowiada na polecenia sterowania.

Editor

Aplikacja DJI GO posiada wbudowany inteligentny edytor video. Po nagraniu kilku video i pobraniu ich na
urzadzenie mobilne przejdz do zaktadki Editor na ekranie startowym. Mozesz wybra¢ szablon i klipy video,
ktére chcesz wykorzystaé do automatycznego stworzenia krétkiego filmu, ktéry mozna natychmiast
udostepnic.

SkyPixel

Informacje o ostatnich wydarzeniach, produktach i najpopularniejszych plikach Skypixel znajduja sie
w karcie Explore.

Me

Jezeli posiadasz konto DJI, mozesz bra¢ udziat w dyskusjach na forum, zarabia¢ Kredyty w sklepie DJl i dzieli¢
sie swoimi dzietami ze spotecznoscia.
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Lot

Ten dziat przedstawia zasady bezpiecznego
latania i ograniczenia lotu.
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Lot

Po zakoriczeniu przygotowari do lotu, zaleca sie skorzystanie z symulatora lotu w aplikacji DJI GO, aby przetes-
towac i podszlifowaé swoje umiejetnosci bezpiecznego latania. Wszystkie loty powinny by¢ przeprowadzane
na otwartej przestrzeni.

Warunki otoczenia podczas lotu

1. Nie korzystaj z drona w trudnych warunkach pogodowych m.in. wietrze przekraczajagcym w podmuchach 10
m/s, opadach sniegu, deszczu i mgle.

2. Lataj tylko na otwartej przestrzeni. Wysokie budynki i wielkie metalowe konstrukcje moga wptynac na dok-
tadnos¢ kompasu poktadowego i systemu GPS.

3. Unikaj przeszkod terenowych, ttumow, linii wysokiego napiecia i akwenéw wodnych.

4. Unikaj terenéw z silnym dziataniem promieniowania elektromagnetycznego, w tym stacji bazowych i radio-
wych wiezy transmisyjnych.

5. Dziatanie drona i akumulatora jest zalezne od czynnikéw srodowiskowych np. gestosci i temperatury powie-
trza. Zachowaj szczegdlng ostroznos¢ podczas lotu na wysokosciach wigkszych niz 6000 metréw n.p.m., gdyz
dron i akmulator moga wéwczas dziata¢ nieprawidtowo.

6. Mavic Pro nie bedzie dziata¢ na obszarach polarnych.

Limity lotu i strefy zakazu lotow

Wszyscy operatorzy bezzatogowych statkéw powietrznych powinni przestrzega¢ przepiséw ustanowionych
przez rzad i inne agencje regulacyjne w tym ICAO (Organizacja Miedzynarodowego Lotnictwa Cywilnego) iFAA
(Federalna Administracja Lotnictwa w Stanach Zjednoczonych). Ze wzgleddw bezpieczeristwa, loty

sg domysInie ograniczone, aby pomaéc w bezpiecznym i legalnym uzytkowaniu produktu. Ograniczenia to m.in.
limit putapu, limit dystansu i brak mozliwosci lotu w strefach zakazu lotow.

Podczas lotu w trybie P limity putapu, dystansu i stref z zakazem lotdw dziatajg wspoélnie w celu zapewnienia
bezpieczenstwa lotu. W trybie A obecne sg jedynie limity putapu, co ma zapobiec wzniesieniu sie samolotu na
ponad 500 metréw.

Maksymalny putap i promier lotu

Maksymalny putap i promier lotu mozna zmieni¢ w aplikacji DJI GO 4. Nalezy mie¢ swiadomos¢, ze maksymal-
ny putap lotu nie moze przekroczy¢ 500 metréw. Zgodnie z tymi ustawieniami, twdj MavicPro bedzie latat w
obrebie cylindra przedstawionego na rysunku ponizej:

Maksymalny putap lotu Maksymalny promien lotu

4
m Punkt bazowy
Poziom podczas startu
~_
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Silny sygnat GPS (G -+ Miga na zielono

Ograniczenia lotu Aplikacja DJI GO Wskaznik statusu drona
Maksymalny Putap lotu nie moze przekroczy¢ ~ Warning: Height Brak
putap okreslonej wartosci. limit reached. '

Lot moze odbywac sie tylko w N Szybko miga na czerwono,
Maksymaln Warning: Distance T

rom?/erﬁ y okreslonej odlegtosci od punktu limit g had gdy dron zbliza sig do
P bazowego. imit reached. granicy promienia.
Staby sygnat GPS Y ------- Miga na z6tto
Ograniczenia lotu Aplikacja DJI GO Wskaznik statusu drona

Putap ograniczony do 8 metréw,
jezeli sygnat GPS jest staby, a dolny
Maksymalny  system wizyjny jest wtaczony. Putap  \warning: Height
putap jest ograniczony do 50 metréw, limit reached.
jezelis sygnat GPS jest staby, a dolny
system wizyjny jest nieaktywny.

Brak.

Maksymalny

promien Brak limitow.

« Jezeli wyleciates poza granice promienia lotu, mozesz wcigz kontrolowa¢ orientacje drona, ale nie
mozesz polecie¢ nim dalej.

« Jezeli Mavic Pro wyleci poza maksymalny promier: z sygnatem GPS o odpowiednie;j sile, po chwili
wrdci automatycznie w jego granice.

Strefy zakazu lotéw

Wszystkie strefy zakazu lotow znajduja sie na oficjalnej stronie http://flysafe.dji.com/no-fly. Strefy zakazu
lotéw sa podzielone na lotniska i strefy ograniczonego lotu. Do lotnisk zaliczajg sie wieksze lotniska i pola nad
ktorymi przelatujg zatogowe statki powietrzne na niskim putapie. Do stref ograniczonych zaliczajg sie granice
krajow. Szczegétowe informacije dotyczace stref zakazu lotow:

Lotniska

(1) Strefy zakazu lotéw lotnisk s3 ztozone ze strefy catkowitego zakazu lotéw i strefy lotéw na ograniczonym
putapie. Kazda strefa sktada sie z okregédw o réznych rozmiarach.

(2) Okreslona odlegtos¢ (wartos¢ zalezna od rozmiaru i ksztattu lotniska) wokoét lotniska to strefa catkowitego
zakazu lotéw.

(3) W odlegtosci R1 + 1,6 km od lotniska, putap lotu jest ograniczony do lotu pod katem 15°, zaczynaja od kra-
wedzi lotniska na wysokosci 20 metréw w goére. Limit putapu ustalony jest na wysokosci 500 metréw w odle-
gtosci R1 + 1,6 km od lotniska.

(4) Gdy dron zblizy sie na odlegtos¢ 100 metréw do strefy zakazu lotéw, w aplikacji DJI GO 4 pojawi sie wiado-
mos¢ ostrzegawcza.
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|« Airport

500 '
metréow  *

l

« 1,6 km [ R1 —>| o an
oomevon | 4 R2 dl Strefa zakazu lotow Strefa Strefa ostrzegawcza
ograniczonego
putapu

Strefy ograniczone

(1) Strefy ograniczone nie posiadaja limitéw putapu lotu.

(2) W okreslonej odlegtosci od strefy ograniczonej znajduije sie strefa zakazu lotdw. Zadne statki powietrzene
nie moga wystartowac w obrebie tej strefy. Doktadna odlegtos¢ jest zalezna od danej strefy.

(3) Wokat strefy ograniczonej rozciaga sie strefa ostrzegawcza. Jezeli dron znajdzie sie w odlegtosci 100 met-
réw od strefy ostrzegawczej, w aplikacji DJI GO zostanie wyswietlony komunikat ostrzegawczy.

| —— —|

S ! ! <«
|¢ 100m +|<— R —>| '
Strefa zakazu lotéw Wolna strefa
Strefa ostrzegawcza
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Silny sygnat GPS : G ------- Miga na zielono
Wskaznik
Strefa Ograniczenie Komunikat w aplikacji DJI GO statusu
drona
Lo . Warning: You are in a No-fl
Silniki nie uruchomia sie. 9 - y
Strefa zone. Take off prohibited.
zakazu lotow Jezeli dron wleci do strefy
ograniczonej w trybie A, ale . .
g - j y Warning: You are in a no-fly zone.
zmieni tryb na P, dron ) .
. . Automatic landing has begun.
automatycznie obnizy putap,
wyladuje i zatrzyma silniki.
R1: Warning: You are in a L& e
. . restricted zone. Descending to ;
Jezeli dron wleci do strefy ) g Miga na
Strefa . . . safe altitude. czerwono
. ograniczonej w trybie A, ale . .
ograniczonego L - R2: Warning: You are in a
przejdzie do trybu P, dron obnizy . ; .
putapu . - . restricted zone. Maximum flight
putap i zawisnie ok. 5 metréw ) ) .
R altitude is restricted to between
ponizej limitu putapu. )
20m and 500m. Fly cautiously.
Strefa ostrzezen | Brak ograniczen, ale aplikacja Warning: You are approaching a
wyswietla komunikat ostrzegawczy.| restricted zone, Fly cautiously.
Wolna strefa .
Brak ograniczen. Brak. Brak.

Potautomatyczne obnizanie poziomu lotu: Podczas procedury obnizania putapu i lgdowania lewy
drazek jest nieaktywny. Silniki wytacza sie automatycznie po wyladowaniu.

/\ -« Podczas lotu w strefie bezpeiczeristwa, wskaznik statusu drona bedzie sie przetaczat pomiedzy

miganiem na czerwono w szybkim tempie przez 3 sekundy i sygnalizowaniem statusu lotu przez 5

sekund.

« Ze wzgledow bezpieczeristwa nie wolno lata¢ w poblizu lotnisk, autostrad, stacji kolejowych, linii

trakcyjnych, centrum miast itp. Steruj samolotem jedynie w zasiegu swojego pola widzenia.

Lista kontrolna

1. Kontroler, inteligentny akumulator i urzadzenie mobilne s3 w petni natadowane.
2. Smigta sa prawidtowo i pewnie przymocowane.
3. Karta Micro SD zostata umieszczona w kamerze.
4. Gimbal funkcjonuje prawidtowo.

5. Silniki uruchamiaja sie i funkcjonuja prawidtowo.
6. Aplikacja DJI GO zostata pomysinie podtaczona do drona.
7. Czujniki przednie i dolnego systemu wizyjnego s czyste.
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Kalibracja kompasu

Kompas nalezy skalibrowa¢, gdy aplikacja DJI GO lub wskaznik statusu zasygnalizuje taka konieczno$¢.
Przestrzegaj ponizszych zasad podczas kalibracji kompasu.

Q « Nie wolno kalibrowa¢ kompasu w miejscach zagrozonych wystepowaniem silnych zaktécen
magnetycznych np. w poblizu parkingéw, podziemnych konstrukcji zbrojonych itp.
« Nie wolno nosi¢ ze soba ferromagnetycznych materiatéw podczas kalibracji np. telefonu
komaérkowego.
« Aplikacja DJI GO poinformuje o koniecznosci rozwigzania problemu z kompasem, jezeli kompas jest
poddany dziataniu silnych zaktdcers magnetycznych po kalibracji.

Procedura kalibracji

Znajdz otwarta przestrzen do przeprowadzenia ponizszych czynnosci.

1. Upewnij sig, ze kompas jest skalibrowany. Jezeli nie skalibrowates kompasu w czasie przygotowan do lotu
lub zamierzasz lata¢ w nowym miejscu, dotknij pasku statusu drona i aplikacji i wybierz Calibrate.

2. Przytrzymaj drona poziomo i obrdé¢ o 360°, jak przedstawiono na rysunku ponizej. Wskazniki statusu drona
beda $wiecity na zielono.

3. Przytrzymaj drona pionowo z przodem skierowanym w dot i obréé o 360° wokét wiasnej osi
Skalibruj kompas ponownie, jezeli wskaznik statusu $wieci na czerwono.
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4. Skalibruj drona ponownie, jezeli wskazniki statusu drona migaja na czerwono.

/\ < Jezeli wskaznik statusu drona miga na czerwono i z6tto po procedurze kalibracji, nalezy przenies¢
drona w inne miejsce i sprébowac ponownie.

Q « Skalibruj kompas przed kazdym lotem. Nie kalibruj kompasu w poblizu metalowych obiektéw np.
mostéw, samochodéw, rusztowarn
« Jezeli wskazniki statusu statku migaja na czerwono i z6tto naprzemiennie po ustawienia
urzadzenia na ziemi, oznacza to, ze kompas wykryt zaktécenia magnetyczne. Znajdz inne miejsce
do przeprowadzania kalibracji.

Kiedy przeprowadzi¢ ponowna kalibracje

1. Jezeli dane z kompasu sg nieprawidtowe, a wskaznik statusu drona miga na zielono i z6tto.
2. Przed lotem w nowym miejscu lub w miejscu innym niz podczas ostatniego lotu.

3. W przypadku zmiany fizycznej badz mechanicznej konstrukcji Mavica Pro (np. miejsca
przymocowania kompasu).

4. Jezeli wystepuja zaburzenia toru lotu tzn. Mavic Pro ma ktopoty z lotem w linii prostej.

Automatyczny start i automatyczne ladowanie

Automatyczny start

Uzyj automatycznego startu tylko, gdy wskazniki statusu drona migaja na zielono.
Postepuj wg instrukcji ponizej, aby skorzystac z funkcji automatycznego startu:

1. Uruchom aplikacje DJI GO i przejdz do zaktadki Camera.

2. Upewnij sie, ze dron pracuje w trybie P.

3. Sprawdz petna liste kontrolna.

4. Dotknij ikony é i powierdz, ze warunki sa odpowiednie do bezpiecznego lotu.
Przesun ikone, aby potwierdzi¢ i wystartowac.

5. Dron wystartuje i zawisnie na wysokosci 1,2 metra nad ziemia.

/N Wskaznik statusu drona miga w szybkim tempie, gdy uzywa optycznego systemu pozycyjnego do
stabilizacji. Dron automatycznie zawisnie na wysokosci ponizej 3 metréw. Zaleca sie czekanie na
sygnat GPS przed uzyciem opcji automatycznego startu.

Automatyczne lgdowanie

Uzywaj automatycznego ladowania jedynie, jezeli wskazniki statusu drona migaja na zielono. Postepuj wg
instrukcji ponizej, aby skorzysta¢ z funkcji automatycznego ladowania

1. Upewnij sie, ze dron pracuje w trybie P.

2. Sprawdz strefe lgdowania przed dotknigciem ikony é) , ktéra rozpoczyna proces ladowania.
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Uruchamianie/zatrzymywanie silnikow

Uruchamianie silnikéw

Sekwencja ruchu drazkéw (CSC) stuzy do uruchomienia silnikéw. Przesur oba drazki w dolny rég do wewnatrz
lub na zewnatrz, aby uruchomié silniki. Gdy silniki rozpoczng prace, zwolnij oba drazki jednoczesnie.

Zatrzymywanie silnikéw

Istnieja dwa sposoby na zatrzymanie silnikdw.

Metoda nr 1: Po wylagdowaniu, przesun lewy drazek w dét @ , a nastepnie zastosuj te sama kombinacje, ktéra
zostafa uzyta do uruchomienia silnikéw (CSC), zgodnie z rysunkami ponizej @. Silniki zostang natychmiastowo
zatrzymane. Zwolnij oba drazki po zatrzymaniu silnikow.

Metoda nr 2: Po wylgdowaniu, przesur na dét lewy drazek i przytrzymaj. Silnik zatrzyma sie po 3 sekundach.

@ ey @ 4) (?\\
) < ( | ( |
Qé’ @ %' 0®9 ‘ @
Metoda nr 1 Metoda nr 2
Lot testowy

Procedury startu/ladowania

1. Umies¢ drona na otwartej, ptaskiej powierzchni w taki sposob, aby wskazniki poziomu akumulatora
byty skierowane w strone operatora.

2. Wtacz kontroler i twoje urzadzenie mobilne, a na koricu inteligentny akumulator.

3. Uruchom aplikacje DJI GO i przejdz do zaktadki Camera.

4. Poczekaj, az wskazniki drona beda migaty na zielono. Oznacza to zapisywanie punktu bazowego.

5. Przesun powoli lewy drazek w gére, aby wystartowac lub uzyj automatycznego startu.

6. Wykonuj zdjecia i nagrywaj filmy video w aplikacji DJI GO.

7. Aby wyladowac, zawisnij nad pozioma powierzchnia i delikatnie pociggnij na dét lewy drazek.

8. Po ladowaniu, uzyj sekwencji CSC lub przytrzymaj lewy drazek w najnizszej pozycji, az silniki przestang
pracowac.

9. Najpierw wytacz inteligentny akumulator, a nastepnie kontroler.

/N - lezeliwskaznik statusu drona miga na z6tto w szybkim tempie podczas lotu, model przeszedt do
trybu Failsafe.
« Powolne lub szybkie miganie wskaznikéw statusu drona na czerwono podczas lotu oznacza
ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora.
« Wiecej informacji o locie mozna znalez¢ w filmach instruktazowych DJI.
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Porady i wskazowki

1. Sprawdz liste kontrolna przed kazdym lotem.

2. Wybierz pozadany tryb pracy gimbala w aplikacji DJI GO 4.

3. Nagrywaj video jedynie w trybie P.

4. Staraj sie wykonywa¢ loty w dobrych warunkach atmosferycznych i unikaj lotu przy duzych opadach
deszczu lub silnym wietrze.

5. Dobierz ustawienia kamery do wtasnych potrzeb. W sktad ustawien wchodzi réwniez rozmiar zdjecia
i kompensacja ekspozycji.

6. Loty testowe stuza aby ustalaniu trasy lotu i znajdowaniu najlepszych miejsc do fotografii.

7. Przesuwaj drazki sterujace ostroznie, aby ruch modelu byt ptynny i stabilny.



Zatacznik
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Zatacznik
Specyfikacja

Dron

Masa

Masa (wtacznie z ostong gimbala)
Maks. predkos¢ wznoszenia
Maks. predkos¢ opadania

Maks. predkosé

Maks. putap lotu n.p.m.

Maks. czas lotu

Maks. czas zawisu

Maks. przebyta odlegtosé¢
Temperatura pracy

Satelitarny system pozycjonowania
Gimbal

Zakres obrotu

Przedni system wizyjny

Zasieg czujnikow

Srodowisko operacyjne
Dolny system wizyjny
Maks. szybkos¢ drona
Wysokos¢ pracy

Zakres dziatania
Srodowisko pracy

Kamera

Matryca

Obiektyw

Czutosé I1SO
Predkosé migawki
Maks. rozdzielczosé zdjeé

Tryby fotografowania

7349

7439

5 m/s w trybie Sport

3m/s

65 km/h w trybie sportowym w bezwietrznych warunkach

5000 m

Maks. czas lotu: 27 minut przy predkosci 7m/s (do 0% poziomu akum.)
Maks. czas zawisu w pomieszczeniu: 25 minut (do 0% poziomu akum.)
Sredni czas lotu: 21 minut (zwykty lot do 15% poziomu akum.)

24 minuty (bezwietrznie)

13 km (bezwietrznie)

0°-40°C

GPS/GLONASS

03 pitch: -90° - +30°, 05 roll: 0° lub 90° (poziomo i pionowo)

Zasieg precyzyjnego pomiaru: 0,7 m-15m
Zasieg detekcji: 15m - 30 m
Odpowiednio oswietlona (>15 lukséw) powierzchnia z wyrazna rzezba

< 36 km/h na wysokosci 2 m

0,3-13m

03-13m

Odpowiednio oswietlona (>15 lukséw) powierzchnia z wyrazna rzezba

1/2.3" CMOS Effektywne piksele: 12,35 Megapiksele
(Catkowita ilos¢ pikseli: 12,71 M)

pole widzenia 78.8°, 28 mm (odpowiednik formatu 35 mm)
/2.2, znieksztatcenie <1,5% Fokus od 0,5 m do «
100 - 3200 (video), 100 - 1600 (foto)

85-1/8000s

4000x3000

Pojedyncze zdjecie

Zdjecia seryjne: 3/5/7 klatek

Autobracketing ekspozycji (AEB):

3/5 klatek przy 0,7 EV
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C4K: 4096x2160 24p, 4K: 3840x2160 24/25/30p 2.7K:
2704x1520 24/25/30p

Tryby video
FHD: 19201080 24/25/30/48/50/60/96p
HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120p
Szybkos¢ zapisu video 60 Mbps
Obstugiwane systemy plikéw FAT32 (< 32 GB), exFAT (> 32GB)
Formaty plikéw zdjeciowych JPEG, DNG
Formaty plikéw video MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)
Obstugiwane karty SD microSD™ maks. pojemnosé: 64 GB, wymagany standard UHS-1 (klasa 10)
Nadajnik
Czestotliwos¢ operacyjna 2,400 GHz - 2,4835 GHz

FCC (USA): 7 km; CE (UE): 4 km

Maks. zasieg sygnatu o
Bez przeszkdd i zaktocen sygnatu

Temperatura pracy 0°-40°C

Akumulator 2970 mAh

Moc nadajnika ( EIRP ) FCC: < 26 dBm; CE: < 20 dBm
Napiecie operacyjne 950 mA @ 3,7V

Obstugiwana grubosé: 6,5 - 8,5 mm, Maks. dfugosé: 160 mm
Obstugiwana wielkosé . .
Obstugiwane typy gniazd USB:

Lightning, Micro USB (typ B), USB typ C

urzadzenia mobilnego

tadowarka
Napiecie 13,05V
Moc znamionowa 50 W

Inteligentny akumulator

Pojemnosé 3830 mAh
Napiecie 114V
Typ akumulatora LiPo 3S
Energia 43,6 Wh
Masa netto 2409
Temperatura operacyjna 5°-40°
Maks. moc tadowania 100 W

Objasnienie wskaznika statusu

Statusy normalne

REGYT e Miga na czerwono, zielono i z6tto L .

T na przemian Witaczanie i auto-diagnostyka
- Y e Miga powoli na zétto Rozgrzewanie drona

. . . . Mozna bezpiecznie lata¢ (tryb P z GPS oraz przednim
Greeeees Miga powoli na zielono

i dolnym systemem wizyjnym)
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Mozna bezpiecznie latac (tryb P z przednim i dolnym

103 Ras0au Miga dwukrotnie na zielono o
' systemem wizyjnym, ale bez GPS)

Mozna bezpiecznie lata¢ (tryb A bez GPS oraz

VA Miga powoli na z6tto o o
' przedniego i dolnego systemu wizyjnego)

Statusy ostrzezen

- Y e Miga szybko na zéfto Utrata sygnatu kontrolera

E ()T Miga powoli na czerwono Ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora

: R ST Miga szybko na czerwono Ostrzezenie o krytycznym poziomie akumulatora
3 R e Miga na czerwono na przemian Btad IMU

- R - — Swieci na czerwono Btad krytyczny

TRIY e Miga na czerwono i zétto na przemian Wymagana kalibracja kompasu

Aktualizacja oprogramowania

Korzystaj z DJI Assistant 2 lub DJI GO do aktualizacji drona i nadajnika. Postepuj wg instrukcji ponizej, aby
zaktualizowa¢ oprogramowanie przez DJI Assistant 2:

. Podtacz drona do komputera za pomocg kabla USB.

. Uruchom program DJI Assistant 2 i zaloguj sie na swoje konto DJI.

. Wybierz Mavic Pro i nacisnij na Firmware Updates na lewym panelu.

. Wybierz wersje oprogramowania, kt6ra chciatbys zaktualizowad.

. Poczekaj na pobranie oprogramowania i aktualizacja rozpocznie sie automatycznie.

. Zrestartuj drona po ukoriczeniu aktualizacji.

o O~ W NP

Q « Aktualizacja oprogramowania zajmie okoto 15 minut. Gimbal i dron moga zachowywac sie
anormalnie (luzne osie gimbala, migotanie wskaznikéw) w trakcie aktualizacji.
« Aktualizacji nie beda towarzyszy¢ sygnaty dzwiekowe.
« Komputer musi byé podtaczony do internetu.
« Inteligentny akumulator powinien by¢ odpowiednio natadowany przed aktualizacja.
« Nie odtaczaj drona od komputera podczas aktualizacji.

Tryb inteligentnego lotu

Tryb inteligentnego lotu posiada funkcje Course Lock, Home Lock, Point of Interest, Follow Me

i WayPoints. Funkcje Course Lock i Home Point blokuja orientacje drona, aby uzytkownik mdgt skupié sie
na obstudze kamery. Funkcje Point of Interest, Follow Me i Waypoints pozwalajg na automatyczny lot
drona wg wczesniej wprowadzanych ustawien.
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Obecny kierunek lotu (ktéry wskazuje przod drona) staje sie kierunkiem, w ktérym leci

Course Lock ) . . 2
dron, niezaleznie od innych ruchéw drona.

Home Lock Pociagniecie dzwigni steru skieruje drona w kierunku zapisanego punktu bazowego.

Dron bedzie automatycznie latat dookota obiektu, aby operator mégt sie skupi¢ na

Point of Interest . .
kadrowania danego obiektu.

Dron $ledzi ruchy operatora urzadzenia mobilnego. Skutecznos¢ dziatania funkcji
Follow Me jest zalezna od doktadnosci GPS na urzadzeniu mobilnym.
Mozliwos¢ ustalenia trasy, po ktérej dron bedzie latat samodzielnie. Operator
Waypoints wciaz steruje kamera i orientacjg urzadzenia. Trasa lotu moze by¢ zapisana

i wykorzystana pézniej.

Przed korzystaniem z inteligentnego trybu lotu nalezy wtaczy¢ mozliwosé¢ uruchamiania wielu
trybéw lotu - aplikacja DJI GO > Camera View > 3G > Advanced Settings > Multiple Flight Mode.

Informacje posprzedazowe

Odwiedz ponizsze strony, aby dowiedzie¢ sie wigcej o gwarancji i serwisie (j. angielski):
1. Serwis: http://www.dji.com/service

2. Zwrot towaréw: http://www.dji.com/service/refund-return

3. Ptatny serwis naprawczy: http://www.dji.com/service/repair-service

4. Gwarancja: http://www.dji.com/service/warranty-service
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Informacje na ekranie LCD nadajnika

Status nadajnika

BAT xx PCT Poziom akumulatora nadajnika
SHUTDOWN_ Whytaczanie nadajnika

CHARGING_ tadowanie nadajnika

USB PLUGGED Mavic Pro zostata potaczony z komputerem
FC U-DISK Odczytywanie danych kontrolera lotu
UPGRADING Aktualizowanie

BINDING Parowanie drona z nadajnikiem

Przed lotem

CONNECTING_ Nadajnik taczy sie z dronem

SYSINITING Uruchamianie systemu

READY TO GO Gotowy do lotu

Tryby lotu

BEGINNER Tryb poczatkujacy

GPS MODE Tryb P-GPS

OPTI MODE Tryb P-OPTI

ATTI MODE Tryb P-ATTI

SPORT MODE Tryb Sport

Status lotu

TAKING OFF Start

LANDING Ladowanie

GOING HOME Powr6t do domu

NAV GOHOME Powrét do domu

NAV LANDING Ladowanie

MAX ALT. Dron znajduje sie na maksymalnej wysokosci lotu
MAXRADIUS Dron dotart do maksymalnego promienia lotu
OBSTACLE Wykryto przeszkode

NO FLY ZONE Dron znajduje sie w strefie zakazu lotéw
Statusy trybow inteligentnego lotu

TRIPOD Tryb statywu

ACTIVETRACK Tryb ActiveTrack

TAP FLY Tryb TapFly

COURSE LOCK Tryb Course Lock

HOME LOCK Tryb Home Lock

POI MODE Tryb Point of Interest
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WAY POINT Tryb Waypoints

FOLLOW ME Tryb Follow Me

TERRAIN Tryb Terrain Follow

Ostrzezenia i informacje o btedach

SYS WARNING+CHECK APP Ostrzezenie systemu. Wiecej informacji w aplikacji DJI GO 4.

UNACTIVATED+CHECK APP Dron nieaktywowany. Wiecej informacji w aplikacji DJI GO 4.

MAG INTERF+CHECK APP Btad kompasu. Wiecej informacji w aplikacji DJI GO 4.

BATTERY ERR+CHECK APP Btad akumulatora. Wiecej informacji w aplikacji DJI GO 4.

SD ERR+CHECK APP Btad karty micro SD. Wigcej informacji w aplikacji DJI GO 4.

CALIBRATING Kalibracja IMU / Nie przeprowadzono restartu drona po ukoriczeniu
kalibracji.

STICK ERR+RE-CTR STCK Drazek sterujacy nie jest wySrodkowany. Wysrodkuj drazek.

WHEEL ERR+RE-CTR WHEL Lewe pokretto nadajnika nie jest wysrodkowane. Wysrodkuj pokretto.

STICKERR Btad drazkdw. Skalibruj drazki sterujgce w aplikacji DJI GO 4.

MECH ERR Btad nadajnika. Skalibruj nadadjnik w aplikacji DJI GO 4. Jezeli problem
sie utrzymuje, skontaktuj sie z pomoca techniczng DJI.

STICK EMI3+AUTO RTH Zaktécenia elektromagnetyczne nie pozwalajg na funkcjonowanie
drazkéw sterujgcych. Dron powrdci do punktu startu i wyladuje.

STICK EMI2+MANUAL RTH Zaktécenia elektromagnetyczne moga zaktécié funkcjonowanie drazkéw
sterujacych. Skorzystaj z funkcji Smart RTH, aby powrdci¢ do punktu
startu i jak najszybciej wylagdowac.

STICK EMI1 Niewielkie zaktdcenia elektromagnetyczne drgzkdw sterujgcych,
nalezy¢ skierowaé drona w inng strone.

SD FULL Karta micro SD jest przepetniona

NO PROP Brak przymocowanych smigiet

BAT TEMP HI Zbyt wysoka temperatura akumulatora drona

BATTERY ERR Btad akumulatora drona

BAT TEMP LO Zbyt niska temperatura akumulatora drona

LOW BATTERY Niski poziom akumulatora drona

RC LOW BAT Niski poziom akumulatora nadajnika

NO RC SIGNL Utrata sygnatu nadajnika

RC TEMP HI Zbyt wysoka temperatura nadajnika

NORTH Dron nie moze powrdci¢ do punktu startu
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DIl Support
http://www.dji.com/support

Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wtasnoscig firmy INNPRO.
Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci lub czesci instrukcji bez zezwolenia zabronione.

Tresc¢ instrukcji moze ulec zmianie.

e

Najnowsza wersje podrecznika
mozna pobrac ze strony
http://www.dji.com/mavic

W przypadku jakichikolwiek pytan o niniejszy dokument, skonaktuj sie
z DJI, wysytajgc wiadomos¢ mailowg na adres DocSupport@dji.com
MAVIC™ jest znakiem zastrzezonym DIl

Copyright © 2016 DJI Wszystkie prawa zastrzezone.
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